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INFORMAZIONI GENERALI

* La riproduzione di questo manuale
istruzioni & vietata senza la preventiva
autorizzazione scritta e successiva verifica
di LIFE home integration. La traduzione
in altra lingua, anche parziale, € vietata
senza la preventiva autorizzazione scritta
e successiva verifica di LIFE home
integration. Tutti i diritti sul presente
documento sono riservati.

* LIFE home integration non risponde dei
danni o dei malfunzionamenti causati da
un’errata installazione o da uso improprio
dei prodotti; si invita quindi ad una attenta
lettura del presente manuale.

* LIFE home integration non risponde dei
danni o dei malfunzionamenti causati
dall'utilizzo dell’attuatore con dispositivi di
altri produttori; questo comporta anche il
decadimento della garanzia.

* LIFE home integration non risponde
dei danni o delle lesioni causati
dall’'inosservanza delle informazioni
sull’installazione, messa in servizio,
manutenzione e uso riportate in questo
manuale, nonché dal mancato rispetto
delle prescrizioni di sicurezza riportate nel
cap. PRESCRIZIONI E AVVERTENZE DI
SICUREZZA.

* LIFE home integration, allo scopo di
migliorare i propri prodotti, si riserva il
diritto di modificarli in qualsiasi momento
e senza preavviso. Questo documento
rispecchia lo stato dell’automazione alla
quale é allegato al momento della sua
commercializzazione.

DATI DEL COSTRUTTORE

LIFE home integration & il costruttore del
motoriduttore elettromeccanico ERGO (di
seguito chiamato costruttore) nonché il titolare
di tutti i diritti su questa documentazione. | dati
del costruttore, come richiesto anche dalla
direttiva Macchine 98/37/CE, sono i seguenti:

»  Costruttore:LIFE home integration

* Indirizzo: Via | Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) ltalia

+ 39 0422 809 254

+ 39 0422 809 250

* http: www.homelife.it

info@homelife.it

* Telefono:
* Telefax:

*  e-mail:

La targhetta di identificazione, sulla quale
sono riportati i dati del costruttore, & applicata
sull'attuatore. La targhetta specifica tipo e data
di produzione (mese/anno) dell’automazione.
Per informazioni tecniche e/o commerciali,
richiesta di invio di personale tecnico, richiesta
di parti di ricambio, il cliente pud contattare il
costruttore o il rappresentante di zona presso
il quale e stato acquistato il prodotto.

GENERAL INFORMATION

It is strictly forbidden to copy or reproduce this
instruction manual without written permission
to do so by LIFE home integration and will be
subject to verification. Translation into other
languages of all or part of the manual is strictly
forbidden without previous written authorisation
from LIFE home integration and will be subject
to verification. All rights on this document are
reserved.

LIFE home integration will not accept
responsibility for damage or malfunctions
caused by incorrect installation or improper
use of products and Users are therefore
recommended to read this manual carefully.

LIFE home integration will not accept
responsibility for damage or malfunctions
caused by the use of the operator together
with the devices of other manufacturers; such
action will render the warranty void

LIFE home integration will not accept
responsibility for damage or injury caused by
non-compliance with the installation, set up,
maintenance and use indications contained
in this manual and the safety instructions
described in the SAFETY INSTRUCTIONS
AND WARNINGS chapter.

With the aim of improving its products, LIFE
home integration reserves the right to bring
about alterations to them at any time, without
giving prior notice. This document conforms
to the state of the automation at which it is
provided when released for sale.

INFORMATION ON THE
MANUFACTURER

LIFE home integration is the manufacturer
of the ACER operator (and will hereinafter
be referred to as manufacturer) and the
owner of all rights concerning this document.
The Manufacturer’s information required by
Machinery Directive 98/37/EC is given below:

* Manufacturer: LIFE home integration
* Address: Via | Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) ltalia

* Telephone: + 39 0422 809 254

+ Fax: + 39 0422 809 250
e http: www.homelife.it
*  e-mail: info@homelife.it

The identity plate bearing the information on
the Manufacturer of the operator is fixed to
the control unit. The plate specifies the type
and date (month/year) of manufacture of the
automation.

For further information on technical or
commercial issues and technician call-out
and spares requests, Clients may contact
the Manufacturer or area representative from
which the product was purchased.

OBLIAA NHOOPMALINA

3anpeLLaeTtca nepeneyatkaAaHHON MHCTPYKLWN
6e3 npeaBapuTENbHOrO MUCbMEHHOTO Ha TO
paspelueHnsa 1 AanbHenLero KOHTpons co
ctopoHbl LIFE home integration. MNepesoa
Ha apyrue 3blk1, YaCTUYHO UMK MOJSIHOCTbLIO
3anpeleH 6e3 npegBapuMTenbHOro Ha TO
MUCbMEHHOrO paspeLLeHns 1 nocneayoLlen
npoBepku co ctopoHbl LIFE home integration.
Bce npaBa Ha AOKyMeHTaLWIO 3alUyLLEHbI.

LIFE home integration He HeceT
OTBETCTBEHHOCTU B Criy4ae NoBpexaeHuii nnm
Nnoxov paboTbl, BbI3BaHHbLIX HENPABUNbHLIM
MOHTaXOM MNN HECOOTBETCTBYHLWUM
ncnonb3oBaHWeM ycTpoicTea. BHumartensHo
03HaKOMbTECb C AaHHOM UHCTPYKLMEN!

LIFE home integration He HeceT
OTBETCTBEHHOCTU B Criy4ae NoBpexAeHUiA nnm
NNoxou paboTbl, BbI3BaHHbLIX UCMONb30BaHNEM
npueofa C KOMNMNEKTylWUMN ApYyrux
npousBoauTenen . B atom cnyyae rapaHtuitHoe
obcnyxuBaHve He MPON3BOAUTCS.

LIFE home integration He HeceT
OTBETCTBEHHOCTU B Cnyyae MoBpeXAeHUi
unu yuiepba, Bbl3BaHHbIX HecobnoaeHnem
YCNOBUWI MOHTaXa, npuema Ha obcnyxumBaHue,
TexXxHnyeckoro obcnyxuBaHusa wu
MCcnonb3oBaHUs, NPUBEAEHHbIX B AaHHOW
WHCTPYKLWK, a TaKkke B criyyae HecobniogeHus
TpeboBaHu 6e30nNacHOCTW, NPUBEAEHHbIX B
rnase TPEBOBAHVA N 3AMEYAHNA MO
BE3OIMACHOCTW.

C uenblo ynyylieHus cobCTBEHHOM NpogyKLum
LIFE home integration, octaBnsieT 3a coboi
npaBoO BHOCWUTb U3MEHEHUs1 B COBCTBEHHbIE
nsgenusa 6e3 4oNoNHUTENBHOTO 06bABNEHUS
06 aTom un B no6or MoMeHT. Hactosawumi
AOKYMEHT COOTBETCTBYeT YyCTPOWCTBY B
MOMEHT ero NPoAaXMu.

CBEJEHWA O
NMPON3BOAUTEIE

LIFE home integration gasnsetcs
npou3BoguTenem 31eKTPoMexaHN4YecKkoro
peayKTOpHOro Asuratenst Ans pasaBUXHbBIX
BopoT ERGO (B panbHelieM nMeHyembli
«lMpousBoagnTenb»), a Takke Bnagenbuem
BCEX NpaB Ha AaHHYyl0 AOKyMeHTauuo. B
COOTBETCTBUW C HOPMATUBHbLIMU [JOKYMEHTaMM
«MawwnHocTpoeHune» 98/37/CE, Huxe
npuBeAeHa MHdopmaLus:

¢ [poussogutens: LIFE home integration

* Agppec: Via | Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) ltalia

*«  TenedgoH: + 39 0422 809 254

«  Tenegakc: + 39 0422 809 250

e http: www.homelife.it

* e-mail: info@homelife.it

Ha ngeHTndmkaumoHHom Tabnmyke npuBeaeHb!
AaHHble npousBoanTens npueoga. Ha Hen
Takke 0603Ha4YeHbl TMN 1 AaTa NPOM3BOACTBa
(mecsu/roa) [aHHOroO YCTPONCTBA.

Ona nonyyeHWs TeXHUYECKOW wn/nnm
KOMMepYeckon UHdopmaLmm, paspeLueHnst
OT TEXHUYECKOro nepcoHana Ha nyck B
aKkcnnyaTauuilo, oTnpaBKM 3anpoca Ha
3anacHble YacTu KNueHT MoXeT obpaluaTbes
HenocpeACTBEHHO K NPON3BOAUTENHO UMM Xe K
€ro npefcTaBuTenNto Ha TeppuTopum, rae bbino
npuobpeTeHo AaHHoe o6opyaoBaHue.
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DESTINAZIONE D’USO

Il motoriduttore elettromeccanico ERGO
deve essere installato interrato ed &
concepito esclusivamente per aprire e
chiudere cancelli ad una o due ante battenti
di tipo “residenziale”. Un uso diverso o su
cancelli con misure superiori rispetto a
quelle indicate nei cap. DATI TECNICI
e LIMITI DI IMPIEGO é da considerarsi
non conforme alla destinazione d’uso.
II costruttore declina ogni responsabilita
per danni causati da un impiego diverso.
Il rischio € esclusivamente a carico del
proprietario e la garanzia decade.

Ogni uso diverso da quanto sopra descritto
e vietato.

Il motoriduttore non puo essere installato e
usato in ambienti a rischio di esplosione.

| cancelli che vengono motorizzati devono
essere conformi alle norme ed alle direttive
europee vigenti, tra le quali EN 12604 e EN
12605.

Il motoriduttore deve essere utilizzato solo
se in condizioni tecnicamente perfette
e secondo la destinazione d’'uso, nella
consapevolezza delle condizioni di
sicurezza e di pericolo, e nell’osservanza
delle istruzioni d’installazione ed uso.

Le disfunzioni che possono pregiudicare
la sicurezza devono essere eliminate
immediatamente.

Il cancello deve essere stabile, ben
incernierato e resistente alla flessione;
non deve cioé subire deflessioni o
svERGOlamenti in fase di apertura o
chiusura.

Il motoriduttore non pud compensare
alcun difetto o un errato montaggio del
cancello.

Il motoriduttore deve essere usato solo
in ambienti non soggetti al rischio di
allagamento.

Non utilizzare il motoriduttore in condizioni
ambientali con agenti atmosferici aggressivi
(ad es. aria salina).

INTENDED USE

ERGO operators must be installed
underground and are designed to be
used for opening and closing residential-
type one- or two leaf swing gates only.
Improper use or use on gates larger
than those indicated in the TECHNICAL
DATA and LIMITS OF USE chapters
will be considered non-conform to the
intended use. The Manufacturer declines
all responsibility for improper use. The
owner accepts full responsibility for
improper use, which will result in the
warranty being rendered void.

Any usage differing from that described
above is forbidden.

The operator may not be installed or used
in potentially explosive environments._
Motorised gates must conform to current
European standards and Directives,
including EN 12604 and EN 12605.

The operator may only be used when in
perfect working order and in compliance
with the intended use, in the awareness
of safety and hazard conditions and
in observance with the instructions for
installation and use.

Any dysfunctions that may pose threats to
safety must be eliminated immediately.
The gate must be stable, properly hung
and resistant to flexion, i.e. it must not bend
during opening and closure movements.
The operator cannot compensate for faulty
or incorrectly hung gates.

The operator may not be used in
environments prone to flooding

Do not use the operator in environmental
conditions characterised by harsh
atmospheric agents (e.g. Salty air).

OBJTACTb NCIOJIb3OBAHWA

OnekTpoMexaHUYeCKnin peayKTOpPHbINA
neuratenbs ERGO co3gaH nckniountenbHo
N1 OTKPbIBAHMSA U 3aKpbIBaHWS CTBOPYATBIX
BOPOT C OAHON UNu ABYMS CTBOPKaMu Tuna
«KOHAOMUHUMYM». VMicnonb3oBaHue,
OTINYHOE OT 3TOrO WM e Ha BOpPOoTax C
pasmepamu, NpeBbILIaoLLYMU YKa3aHHble
B rnaBe « TexHU4eckne xapakTepucTukmn»,
SAIBNSAETCS HeCOOTBETCTBYOLMM obnactu
npuMeHeHus. MponseoanTenb CHUMAET C
cebs1 OTBETCTBEHHOCTb MPY BO3HUKHOBEHMUN
NoBpPEXAEHNNA.

Jlo6oe ncnonb3oBaHue, OTNUYHOE OT
yKasaHHOro BhbllLe, 3anpeLyeHo.

"pynna He MoXeT 6bITb CMOHTMPOBaHa BO
B3pPbIBOONACHbLIX MecTax
YcTaHaBnuBaeMble BOpoTa AOJIKHbI
COOTBETCTBOBaTb AEACTBYIOLUM HOPMaMm
1 TpeboBaHusiM, B Tom uncne EN 12604 n
EN 12605.

PeayKTOpHbIN ABUratenb MoOXeT
MCNONb30BaTbCsA TOMbKO NPU YyCNOBUM
XOPOLLEro TeXHUYECKOro COCTOSIHUS, B
COOTBETCTBUM CO Chepoli NPpUMeEHEeHUs
1 nonHelM cobnogeHnem TpeboBaHuaM
6e3onacHoCTK, cObnoAeHNEM MHCTPYKLMM
1 NpaBun Nonb30BaHWUsS U OCO3HaHMEM
CTeneHn onacHoOCTU 1 pucka.
HapyweHuns, koTopble MOryT BNUsSiTb
Ha 6e30nacHOCTb, AOMXHbl ObITb
He3ameanuTenbHO YCTpaHeHbI.

BopoTa gonXHbl 6bITb 3aKpenneHbl,
OBUraTbCsl NpPaBUIbHO, 6€3 OTKMOHEHUN
WINN NEePeKoCcoB, He AedhOpMUPOBATLCS.
PeAyKTOpHbIN ABUratenb MoOXeT
OblTb YyCTaHOBMNEH TONbKO MecTax, He
NOABEPXXEHHbBIX PUCKY 3aTOMNIEHUS.

He ncnonb3oBaTb peayKTOpHbI ABUraTenb
B YCMNOBUSIX C arpeCcCUBHON OKpYXXatoLLiei
cpenown (coneHblin BO3ayX U T.4.).
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1 DATI TECNICI

LIFE home integration si riserva il diritto di
variare la caratteristiche tecniche in qualsiasi
momento e senza preavviso, mantenendo la
destinazione d’uso e la funzionalita.

1 TECHNICAL DATA

LIFE home integration reserves the right to
vary the operator’s technical features at any
time and without giving prior notice, whilst
maintaining the same intended usage and

1 TEXHUWYECKWE
XAPAKTEPUCTUKN

LIFE home integration octaBnsieT 3a coboi
NpaBo U3MEHSITb TEXHUYECKNE XapaKTepUCTUKN
B Nno6oe Bpema n 6e3 npeaBapuTEnLHOro

functions.

YBE[IOMIIEHUS!, COXPaHsisi Npy 3TOM obracTtb
NPUMEHEHMUS U PYHKLUN.

ERGO

230V o 24V, per cancelli a battente con encoder oftico.

230V or 24V power supply.

B 3emrne, nutaxune 230
ONTUYECKNM YCTPOWCTBOM

Motoriduttore elettromeccanico irreversibile a installazione interrata, alimentato a
Underground electromechanical operator for swing gates, with optic encoder and

OneKTpoMExXaHNYECKMI PeayKTOPHbI HEPEBEPCUBHBIN ABUraTenb Asi yCTaHOBKM
unn 24V, ans ctBopYyaTbiX BOPOT CO CHUTBIBAKOLLMM

230 V a.c.50 Hz 24V d.c.

MA4 MA4L MA4B MA24 MA24B

Alimentazione motore da centrale Life
Motor power supply from Life control unit
Mutanne motopa v nynbTa Life

24V d.c

Potenza - Power - MowjHoCTb

120

Assorbimento - Absorbency - MoTpebnexune

1,2 5 5

Condensatore -Capacitor - KoHaeHcaTop

uF

14 - -

Coppia - Torque - Cvna Tonyka

Nm

300 250 300 250 250

Lubrificazione
Lubrication
Cmaska

tipo
type
™n

grasso grasso olio grasso olio

grease grease oil grease oil
TexHnyeckuit | TexHn4Yeckuii TexHn4eckuii
Hip %ip Macno Yp Macno

Termoprotezione - Thermoprotection - Tennosawwura

°C

140 140 140 - -

Finecorsa -Limit switch - KoHueBwuk

2 meccanici - 2 mechanic - 2 mexaHu4eckue

Encoder ottico - Optic encoder
CuuTblBaloLLee YCTPOWCTBO onTudeckoe (kogep)

si - yes - aa

Cavo collegato - Wire connected - NoakntoyeHHbIV kabenb

CENELEC

HO7RN-F

Temperatura di esercizio
Operating temperature
Pabouwit ananasoH Temnepatyp

°C

da -20 a +70
from -20 to +70
ot -20 go +70

Grado di protezione - Degree of protection - CTeneHb 3awuTbl

P

67

Velocita - Speed - CkopocTb

pm

1,28 0,83 1,28 1,28 1,28

Tempo per aprire di 90°
Time to rotate through 90°
Bpems oTkpbiBaHusA Ha 90°

S - CeK

18 27,5 18 18 18

Ciclo di lavoro - Duty cycle - Pabounii uukn

%

30 30 30 80 80

Tempo di lavoro nominale - Rated work time
Paboyee HOMUHanbLHOE Bpemsi

min

7,5 20

Classe di isolamento motore
Motor insulation class
Knacc nsonsiyum motopa

Tempo ricarica batteria* - Battery recharge time*
Bpems nepesapsagku 6aTtapen*

48

Cicli apertura batteria carica
Opening cycles per charged battery
Livknos oTkpbITUS Ha baTapee

N°

Peso motoriduttore - Operator weight - Bec pegykropHoro gsuratens

kg

12,5

Dimensioni ingombro (cassa)
Overall dimensions (box)
"abaputHble pa3mepsbl (KOHTEHEP)

371,5x403 x178,5 (h) mm

Utilizzo in atmosfera acida, salina o potenzialmente esplosiva
Use in acidic, saline or potentially explosive atmosphere
Vcnonb3oBaHue B onacHbIX cpegax

no
no
no

Lunghezza max. e peso max. anta
Max. leaf weight and length
Makc AnvHa u Makc BeC CTBOPKM

Vedi cap.4.2.1 Limiti di impiego
See chap.4.2.1 Limits of use
Cwm. rn.4.2.1 OrpaHnyeHne B UCMONb30BaHWUU

* for 2 Ah batteries (optional and installed on the control unit).

* per batterie da 2 Ah (opzionali e installate nella centrale di comando).

* ans 6atapeii no 2 Ah (He BXOAST B OCHOBHON KOMMIIEKT 000pyA0BaHMS).




2.1

PRESCRIZIONI E
AVVERTENZE DI
SICUREZZA

PRESCRIZIONI E
AVVERTENZE GENERALI

Le presenti norme generali vanno
sempre osservate durante linstallazione,
collegamento, collaudo, prima messa
in servizio, uso e manutenzione del
motoriduttore elettromeccanico ERGO.

Il costruttore non risponde dei danni o
delle lesioni causati dall’inosservanza
delle informazioni sull'installazione, messa
in servizio, uso e manutenzione riportate
in questo manuale, nonché dal mancato
rispetto delle prescrizioni di sicurezza di
seguito elencate.

Installazione, collegamento, collaudo,
prima messa in servizio e manutenzione
del motoriduttore devono essere eseguite
da una PERSONA COMPETENTE diretta
e controllata da un INSTALLATORE
PROFESSIONALE.

NON sono ammessi installatori improvvisati
date le implicazioni tecniche, procedurali,
normative e legislative che l'installazione
comporta. L’installazione, infatti, comporta
una conoscenza pratica e teorica sia
di meccanica che d’elettrotecnica e
elettronica, nonché delle leggi e delle
norme che regolano il settore.

E’ VIETATA linstallazione “fai da te” perché
non garantisce assolutamente il rispetto
delle norme e delle leggi e non potrebbe
garantire quindi un funzionamento sicuro
dell’'automazione.

NON procedere assolutamente
all’installazione, collegamento e prima
messa in servizio in caso di dubbi e/o
indecisioni di qualunque natura.

Questo manuale deve essere letto e ben
compreso prima di iniziare l'installazione
del motoriduttore. Se durante la lettura
sorgessero dubbi, contattare un
INSTALLATORE PROFESSIONALE o il
COSTRUTTORE.

Montare il motoriduttore solo su cancelli
con le ante correttamente fissate alle
cerniere e ben bilanciate. Un cancello
non correttamente fissato o bilanciato
pud causare gravi lesioni e/o danni al
motoriduttore stesso.

Il costruttore declina ogni responsabilita
per danni e guasti al funzionamento
del motoriduttore dovuti al mancato
rispetto delle istruzioni contenute in questo
manuale.

2

2.1

SAFETY
INSTRUCTIONS AND
WARNINGS

GENERAL
INSTRUCTIONS AND
WARNINGS

These general rules must always be
respected during the installation, connection,
testing, trial run, use and maintenance of
the ERGO electromechanical operator.
The Manufacturer declines responsibility
for damage or injury caused by non-
conformity with the information supplied
concerning installation, trial run, use and
maintenance contained in this manual, and
the failure to observe the safety instructions
given below.

The installation, connection, testing, trial
run and maintenance of the operator
must be performed by a COMPETENT
PERSON aided and supervised by a
PROFESSIONAL FITTER.

Given the technical, procedural, regulation
and legal implications of the work,
unauthorised fitters are not permitted.
Installation requires a practical and
theoretical knowledge of mechanics,
electronics and electrics, and of sector laws
and standards.

Amateur installation is strictly forbidden as
it does not comply with current standards
and laws and therefore does not guarantee
the safe operation of the automation.

Do not proceed with installation, connection
and trial run in the event of doubts or
indecision of any kind.

This manual must be read carefully
and understood before installing the
operator. If doubts arise during installation,
contact a PROFESSIONAL FITTER or the
MANUFACTURER.

Only mount the operator on gates that are
well balanced and properly hinged. A gate
that is not correctly hinged or balanced can
cause serious injury and/or damage to the
operator.

The Manufacturer declines all responsibility
for damage and faults to the operator
caused by non-observance of the
instructions contained in this manual.

2

2.1

TPEBOBAHNA N
3AMEYAHUWA MO
BE3OIMNACHOCTU

OBLWNE TPEBOBAHUA U
3AMEYAHUA

TpeboBaHusi, NpyBeAEHHbIE HUXE, BCEraa
[OIMKHBbI cobnoaaTbcs Npu NpoBeAeHUN
paboT No ycTaHOBKe, MOAKIMIOYEHUIO,
npuemy 1 BBoAy B 3KCMNyaTaumio, a Takke
B npoLiecce aKcnnyaTaumm v TEXHUYECKOro
06CnyXMBaHUS 3NEKTPOMEXAaHNYECKOTO
peaykTopHoro Mmotopa ERGO.
Mpon3soguTens He HeceT OTBETCTBEHHOCTH
3a yuep6b unv noBpexaeHus, Bbi3BaHHbIE
HecobnogeHvem TpeboBaHuii Npu
npoBeAaeHnn paboT No ycTtaHoOBKe,
nogknw4yeHuto, NnpueMy u BBOAYy B
3KcnnyaTauuio, a B NpoLecce aKcrnnyataumum
N TexHuyeckoro obcnyxuBaHus, a
Takke Npy HEBHUMaHUKN K TpebGoBaHUAM
6e3onacHOCTH, yka3aHHbIM B AaHHOMN
WHCTPYKLMUN.

MoHTax, NofKnoYeHre, NepBoe BKIOYEHWE
1 BBOA B 3KCMIlyaTauuilo pefyKkTOpHOro
ABUratenst AOMXKHbl NPOU3BOAUTLCS
YMNONHOMOYEHHBIMU NNLAMMU,
KOMaHAMPOBaHHBIMU U KOHTPONNPYEMbIMU
CNEUMATTMCTOM MO MOHTAXY.

He ponyctmumo npuBnekaTb
HeKBanU@ULUMPOBaHHbIX MOHTaXXHUKOB
B CUIYy TEXHUYECKUX, NpoLedypHbIX U
GHOPOKPATUYECKMX CMOXKHOCTEN, KOTOPblEe
BO3HMKAIOT B NpoLiecce MOoHTaxa. MoHTax
TpebyeT oT cneymanucTa TeopeTUYECKon
1 NpaKTU4Yeckol NoAroTOBKM B BOMpocax
MEeXaHWKWN, 3NEKTPUKN U INEKTPOHUKN,
a Takxe 3HaHWs 3aKOHOB W MpaBun,
pernaMeHTUpyLWMX OaHHbIA CEeKTop
[esATENbHOCTU.

SAMNPELEH camocTosiTENbHBIN MOHTaX,
Tak Kak B 9TOM cry4yae HeBO3MOXHO
rapaHTupoBaTtb cobniogeHne npasun u
TpeboBaHuii 3aKOHa, U COOTBETCTBEHHO
6e3onacHoi paboTbl 0bopynoBaHuUS.
NMPEPBATb moHTax, nogknio4veHue
Unu nepeoe BKMOYeHNEe obopyaoBaHUs
npu BO3HWKHOBEHUW COMHEHMWI n/vnn
HesicHocTew noboro poaa

Mepen Hayanom MOHTaxa peayKTOpHOro
asuratens Heobxoaumo TwaTenbHO
M3YYNTb U XOPOLIO MOHATb AaHHYI0
MHCTPYKUMI. Mpu BO3HWKHOBEHUMN
BONPOCOB Heo6XxoAMMO cBfA3aTbCs C
CNEUMANMCTOM MO MOHTAXY 1IN
NMPON3BOOUTEIEM.

MoHTaxX pepyKTOpHOro gsuraTtens
BO3MOXEH TONIbKO Ha KOPPEKTHO
pacrnonoXeHHbIe, BbIPOBHEHHbIE Y XOPOLLIO
ynpaBnsiemMble BopoTa. HenpaBunbHoe
pacnonoXxeHue unv nrnoxoe ynpaeneHne
BOPOTaMu MOXET NPUBECTU K CEPbE3HOMY
NoBPEXAEHNIO U/ UNKN HapyLIEeHNsax B
paboTe peaykTopHOro AsuraTens.



Conservare questo manuale in un luogo
sicuro e prontamente reperibile, in modo
che possa essere rapidamente consultato
in caso di necessita.

Durante l'installazione, collegamento, prima
messa in servizio e uso del motoriduttore
rispettare le norme sulla prevenzione degli
infortuni e le norme di sicurezza nazionali
vigenti.

Per garantire un buon funzionamento
del motoriduttore e un adeguato grado di
sicurezza, utilizzare esclusivamente parti
di ricambio, accessori, dispositivi e fissaggi
originali.

Non eseguire modifiche su nessun
dispositivo o componente del motoriduttore.
Operazioni di questo tipo possono solo
causare malfunzionamenti. Il costruttore
declina ogni responsabilita per danni
derivanti da prodotti modificati.

Il motoriduttore non deve essere utilizzato
finché non & stata effettuata la messa in
servizio dell’automazione come previsto
nel cap. MESSA IN SERVIZIO.

Qualora dei liquidi siano penetrati
all'interno del motoriduttore, scollegare
immediatamente I'alimentazione elettrica
e rivolgersi al servizio assistenza del
costruttore; I'uso del motoriduttore in
tali condizioni pud causare situazioni di
pericolo.

Nel caso di guasto o problema non
risolvibile facendo uso delle informazioni
riportate nel presente manuale, interpellare
il servizio assistenza del costruttore.

2.2 PRESCRIZIONI E

AVVERTENZE PER
L'IMMAGAZZINAGGIO

Il costruttore declina ogni responsabilita
per danni e guasti al funzionamento del
motoriduttore elettromeccanico ERGO
derivanti dal mancato rispetto delle
istruzioni per 'immagazzinaggio.

Il motoriduttore deve essere conservato
esclusivamente in locali chiusi ed asciutti
ad una temperatura ambiente compresa
tra-20 e +70 °C.

Tenere il motoriduttore lontano da forti fonti
di calore e non esporlo a famme; tali azioni
possono danneggiarlo ed essere causa di
malfunzionamenti, incendio o situazioni di
pericolo.

Conservare il motoriduttore in posizione
orizzontale ma non posato per terra.

» Keep this manual in a safe and easily
accessible place so that it can be consulted
rapidly when necessary.

» During installation, connection, trial run
and usage of the operator, observe all
applicable accident prevention and safety
regulations.

* In the interests of safety and optimal
functioning of the operator, only use
original spares, accessories, devices and
fastening apparatus.

+ Do not perform alterations on any
operator device or component. This type
of operation may cause malfunctions. The
Manufacturer declines all responsibility
for damage caused by products that have
been modified.

« The operator should not be used until
the setting up procedure described in
the STARTING UP chapter has been
performed.

« Should liquids penetrate inside the
operator, disconnect the electricity supply
and contact the Manufacturer’s Assistance
Service immediately; use of the operator
in such conditions may cause hazard
situations.

* In the case of faults or problems that
cannot be resolved using the information
contained in this manual, contact the
Manufacturer’s assistance service.

2.2 STORAGE
INSTRUCTIONS AND
WARNINGS

*  The manufacturer declines all responsibility
for damage and faults to the functioning
of the ERGO operator caused by non-
compliance with the storage instructions
given below.

* The operator must be stored in closed, dry
places, at room temperatures of between
20 and +70°C.

+ Keep the operator away from sources
of heat and naked flames, which could
damage it and cause malfunctions, fires
or hazard situations.

« Keep the operator in a horizontal position,
but not resting on the ground.

Mpousgoantenb cHuMaeT c cebs
OTBETCTBEHHOCTb B Cy4ae BO3HUKHOBEHWSI
yuiepba BcneactBue HecobnwoageHus
npuBEeAEHHbIX B WMHCTPYKLUWUM
TpeboBaHUiA.

[laHHY10 MHCTPYKLMIO HEOBXOAMMO XPaHUTL
B HaEXHOM MecCTe, N1erko AOCTYMHOM npwu
BO3HUKHOBEHWMN Ha TO HEOOXOAMMOCTW.

B npouecce MoOHTaxa, NOAKMOYEHUS
M BBOAA B 3KchnnyaTtauuio v npu
aKcnnyaTaumMn peaykTopHOro AsuraTensi
HeobxoAumo cobniogaTe AencTByloLme
B CTpaHe TpeboBaHusa 6e3onacHoOCTU.
FapaHTueln kavyecTtBeHHOW paboThl 1
ajeKkBaTHOro ypoBHSA 6e3onacHocTH
paboTbl peAyKTOpHOro Asuratens
ABMSAETCHA MCNOMb30OBaHME 3anacHbIX
yacTen, OONONHUTENbHbLIX AeTanen u
npucnocobneHnn, a Takxe kpenexa
npoussoauTens.

Henb3a npov3BoAnTb U3MEHEHUS B
yacTsax, Aetanax Mnv B Lenom B
yCTPOWCTBax, B cry4yae peayKTOpHOro
Asuratensi nogo6HOro poaa MaHunynsumMmn
MOTyT CTaTb MPUYMHONW MNOXOW paboThbl
obopyaosaHus. [Npon3BoanTENb CHUMAET C
cebs 0OTBETCTBEHHOCTb B CIy4Yae MoMoMOK,
BO3HUKWMWUX B MOANPULMPOBAHHOM
obopyaoBaHuu.

3anpeweHo akcnnyaTmpoBaTb
peayKkTOpPHbIN ABUratenb A0 MOMHOro
OKOHYaHMS MOHTaxa W npuema B
3KCMyaTaumio, Kak 3T0 NpeanMcaHo B .
MPUEM B SKCMYATALMIO.

Mpn nomagaHum XunaKocTen BOBHYTPb
nynbTa, HeobxoanMo HesamennMTenbHO
OTKIMIOYNTb €r0 OT NUTaHWS, U 06pPaTUTLCS
33 NOMOLbI0O B TEXHUYECKYID Cryx0y
npouvssoamnTens. Jkcnnyatayusa
pedyKTOPHOro ABUraTens B 3TuX YCMOBUSIX
MOXeT ObITb ONacHoM.

B cnyyae nonomku u noBpexnaeHus,
KOTOpOE HEBO3MOXHO YCTPaHUTb,
HeobxoAnMMO nepeynTaTb HaCTOSLLYIO
WHCTPYKLMIO M 0BpaTUTLCS B TEXHUYECKYHO
cnyx6y nponssoguTens.

2.2 TPEBOBAHWA U

3AMEYAHWA MO
XPAHEHWIO

MpounsBoantenb cHMMaeT c cebs
OTBETCTBEHHOCTb 3a MNONOMKM
M noBpexpeHus B paboTe
3N1EKTPOMEXaHUYECKOTO PeayKTOPHOro
asuratens ERGO B cnyyae HecobntogeHus
YCINOBUIN XpaHeHus obopyaoBaHust Ha
cknage.

PenykTopHbI ABuUraTenb AOSIXEH
XPaHUTbCS1 B CYXOM 3aKpbITOM MeCTe npu
Temneparype okpyxatoLen cpefbl ot -20
no +70 °C

Heob6xoamMmo gepxaTb peayKTOPHbI
OBuratenb Ha paccTosiHUM OT UCTOYHMKOB
CUMbHOFO Tenja W He nogBepraTb
BO34eNCTBUIO OrHA. Bce aTo moxeTt
NPUBECTY K NOBPEXAEHNI0 060pyA0BaHNS,
B AarbHelWem K HenpaBunbHOWM paboTe,
noXapy “nu onacHbIM CUTyauusm.
XpaHWTb B FOPU3OHTANIbHOM MOSIOXEHWN U
He KnacTb NPSIMO Ha 3eMJI0.




3  DESCRIZIONE
PRODOTTO

ERGO é& una famiglia di motoriduttori
elettromeccanici irreversibili per 'automazione
di cancelli ad una o due ante battenti di tipo
residenziale. Prevede il montaggio interrato
sottocardine nella cassa di fondazione,
mantenendo cosi intatta I'estetica del
cancello. |l motoriduttore & comandato da una
centrale elettronica Genius (LIFE) montata
esternamente. || motoriduttore & fornito con
cavo di alimentazione e cavo encoder di 2,5
metri per facilitare i collegamenti elettrici.

Tab. 1: componenti e dispositivi di
un’automazione tipo - fig. 1

Pos. Descrizione

1 Motoriduttore elettromeccanico ERGO.

2 Sblocco meccanico con chiave.

3 Cassa di fondazione con gruppo leve di
trasmissione.

4 Centrale di comando Genius.

5 Ricevitore radio inserito nella centrale.

6 Coppia di fotocellule di sicurezza
(composta da un TX ed un RX).

7 Segnalatore lampeggiante con antenna

8 Selettore a chiave.

9 Radiocomando.

10 Colonnina per fotocellula.

11 Arresto meccanico in chiusura.

12 Arresto meccanico in apertura.

13 Elettroserratura verticale (da installare
qualora I’anta superi i 2,5 m di

larghezza).
Tab. 2: descrizione contenuto scatola
motoriduttore ERGO fig. 2

3  DESCRIPTION OF THE
PRODUCT

ERGO is afamily of electromechanical operators
for automating residential-type one- or two-leaf
swing gates. They have been designed for
underground installation in foundation boxes,
in order to prevent alterations to the gate’s
appearance. The operator is commanded by an
externally mounted GENIUS electronic control
unit (LIFE). The operator comes complete with
a 2.5m power supply cable and encoder cable
to facilitate wiring operations.

Tab. 1: typical automation components and
devices - fig. 1

Pos. Description

1 ERGO electromechanical operator

2 Mechanical release with key

3 Foundation box with transmission lever
block
Genius control unit

5 Radio receiver built-in to control unit

6 Pair of safety photocells (composed of a
TX and a RX).
7 Flashing light with aerial

8 Key selector

9 Radio control.

10  Photocell column

11 Mechanical stop on closure

12 Mechanical stop on opening

13  Vertical electrolock (for wings wider than

2.5 m).
Tab. 2: description of the components of a

3 OMNCAHUE N3OENNA

ERGO BxoauT B CepuI0 3M1EKTPOMEXaHNYECKMX
HepeBepCHBHbLIX MOTOPOB ANt NpUBEAEHUS B
[BVKEHWe BOPOT C OAHOM MW ABYMS CTBOPKaMU
TMNa «KOHAOMWHUMYM». MMpeaycMoTpeH ero
MOHTaX C 3arnybrneHnem B rpyHT B KOHTEHepe
OCHOBaHWS NoA BepTUKaNbHOW HaBeCKoW
BOPOT, YTO He HapywaeT UX 3CTETUKMU.
OTOT peayKTOpHbLIN MOTOp ynpaBnseTcs
3MEeKTPOHHBIM MynbTOM ynpaBneHust Genius
(LIFE), koTopbI ycTaHaBnuBaeTcsa CHapyxu. B
KOMNMEKT peAyKTOPHOro MoTopa BXOAWT kabenb
NMUTaHWs U kKabGenb CYMTBLIBAKOLLIETO YCTPOUCTBA
(kopepa) anuHow 2,5 ang obneryeHus
3MEeKTPUYECKOro NoAcoeanHEHNs.

Tab. 1: peTanu n ycTpoincTea o6opyaoBaHus
CTaHZapTHOWM KomMneKkTauum - puc. 1

Mo3 Onucaxue

1 OneKTpoMexaHN4eCKnii peayKTOPHbIiA
neuratens ERGO.

2 YcTpolicTBo Ans pa3GrnokMpoBaHusi ¢
KMHOYOM

3 KoHTelHep ocHoBaHus ¢ rpynno
pblyaroB MexaHusma nepeaayv

4 MynbT ynpaenexus Genius.

5 BCTpoeHHbIV B NyNbT pagnonpuemMHuk

6 Mapa cdoToanemeHToB GE30MACHOCTM

(coctouTt U3 ogHoro TX u ogHoro RX)

7 CurHanbHbI MasiyoK C aHTEHHOW
8 [MepeknioyaTens C KYOM
9 Paguo nynet

10 Cron6buku ans poTo3NEMEHTOB

11 MexaHu4yeckne cTonopa 3akpbITus.
12 MexaHu4eckue cTonopa oTKpbITUSA

13  BepTuKkanbHbIN 3NEKTPUYECKUIA 3aMOK

(ycTaHaBnvBaeTCs Ha CTBOPKax LUMpe
2.5m)

Fig. 1

MAOOO4A




Pos. Descrizione

1 Scatola in cartone.

ERGO operator box fig. 2
Pos. Description

2 Motoriduttore elettromeccanico ERGO
con due cavi precablati da m 2,5.

Manuale istruzioni installazione e uso.

1 Cardboard box.

2 ERGO electromechanical operator with
two 2.5m ready-wired cables.

Scatola accessori.

Instruction, installation and use manual

Biella di collegamento con due grani .

Accessory box

oo |d|w

Busta con dadi, viti e rondelle per
fissaggio alla cassa.

7 Condensatore (nei modelli nei modelli
MA4, MA4L,MA4B).

Connection rod with two dowels.

o |oa|d|w

Bag containing nuts, screws and washers
for fixing box.

7 Capacitor
MA4L,MA4B).

(in models MA4,

Tab. 2: onucaHne COAEPXMMOro Kopobku
peaykTopHoro asuratens ERGO - puc. 2

Mo3. OnucaHue

1 Kopobka kapToHHas

2 OneKkTpomMexaHW4eCcK1n peayKTOPHbI
asuratens ERGO c asymsi
NOAKIOYEHHbIMU Kabenamm no 2,5 m.

3 MHCTpyKLMs no skcnnyataumm n
TEXHUYECKOMY 0BCNyX1BaHUIO

4 Kopo6bka ¢ fononHUTENbHbIM
obopyaoBaHvem

5 CoeavHNTENBHBIN pblyar ¢ AByMS
YCTaHOBOYHbLIMY BUHTaAMM

6 MakeT ¢ BUHTamMu, GonTamu, wanbamm
OIS Kpenexa KoHTenHepa

7 KonpeHcaTop (B cnyvae mogenei MA4,
MA4L,MA4B)

Fig. 2

MAOOO3A

4  INSTALLAZIONE

ATTENZIONE: importanti istruzioni di
sicurezza. Seguire tutte le istruzioni in quanto
una non corretta installazione pud causare
danni gravi alle persone.

Prima di effettuare I'installazione si raccomanda
di leggere attentamente le prescrizioni e le
avvertenze contenute nel presente manuale
(vedere cap. PRESCRIZIONI E AVWERTENZE
DI SICUREZZA) ed attenersi scrupolosamente
alle istruzioni in esso riportate.

41 PRESCRIZIONI E
AVVERTENZE PER
L'INSTALLAZIONE

* Prima di procedere con linstallazione
leggere attentamente quanto riportato nel
cap. PRESCRIZIONI E AVVERTENZE DI
SICUREZZA.

4  INSTALLATION

ATTENTION: Important safety instructions.
Follow all instructions carefully, incorrect

installation may cause serious injury.

Before commencing installation we highly
recommend reading the instructions and
warnings contained in this manual carefully
(see the SAFETY INSTRUCTIONS AND
WARNINGS Chap) and observing the
instructions it contains.

41 INSTRUCTIONS AND
WARNINGS FOR
INSTALLATION

+ Before commencing installation read
the SAFETY INSTRUCTIONS AND
WARNINGS chapter carefully.

4  MOHTAX

BHumaHune! O4yeHb BaxHbl TpeboBaHus
6esonacHocTy. Cneayite BCeM MHCTPYKUMSM
TaK Kak HecobnogeHWe OHOW U3 HUX MOXEeT
NPUBECTU K PUCKY ANA XU3HW NoAeN.

Mepen Hayanom paboT No MOHTaxy
pekoMeHAyeM BHMMAaTENbHO MPOYUTaTb
BCE peKoMeHAauuu u npenynpexneHus,
CoAepXaLLMecs B HACTOSILLEN MHCTPYKLMU (CM
rnasy TPEBOBAHUA n 3AMEYAHNA MO
BE3OMACHOCTW) n ctapatbcs TWwaTernbHO
BbINOMHSATH UX.

4.1 TPEBOBAHWA U
3AMEYAHWA NO
MOHTAXY

+ [lepep Tem, kak HayaTb MOHTax,
HeobXoaAMMO BHMMATENbHO 03HAKOMUTbLCSI
¢ cogepxumbiMm rnasbl TPEBOBAHNA U
3AMEYAHNA MO BE3OINMACHOCTW.

<
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Prima di iniziare l'installazione verificare
I'eventuale necessita di ulteriori dispositivi e
materiali che possono servire a completare
I'automazione in base alla specifica
situazione d’impiego.

L'installatore deve controllare che il
range di temperatura dichiarato per il
motoriduttore (vedi cap. DATI TECNICI)
sia adatto al luogo d’installazione.

Il motoriduttore non puo essere utilizzato
su cancelli dotati di porta per passaggio
pedonale, a meno che il funzionamento
del motoriduttore sia impedito con la porta
aperta.

Prima di installare il motoriduttore
assicurarsi che il cancello sia in buone
condizioni meccaniche, correttamente
bilanciato e che si apra e chiuda in maniera
corretta

Assicurarsi che sia evitato il pericolo
d’intrappolamento tra il cancello aperto e
le parti circostanti, in seguito al movimento
di apertura.

Eventuali pulsanti (normalmente aperti/off)
installati per I'attuazione del motoriduttore
devono essere posizionati in modo tale
che il cancello sia a vista, ma distante
dalle parti in movimento. A meno che non
funzioni mediante chiave, deve essere
posizionato ad una altezza minima di 1,5
m e non accessibile al pubblico.

Dopo aver installato I'automazione,
assicurarsi che sia regolata correttamente
e che i sistemi di protezione e lo sblocco
funzionino correttamente.

E vietato motorizzare un cancello che
non sia gia efficiente e sicuro in quanto
la motorizzazione non puo risolvere difetti
causati da una errata installazione o da
una cattiva manutenzione del cancello
stesso.

Durante l'installazione dell’automazione
fare costantemente riferimento alle norme
armonizzate EN 12453 e EN 12445.
Verificare che i singoli dispositivi da
installare siano adatti all’automazione
che si intende realizzare, con particolare
attenzione ai dati riportati nel cap. DATI
TECNICI. Non proseguite se anche uno
solo dei dispositivi non & adatto all’'uso.
Accertarsi che il luogo di installazione
dell’automazione non sia soggetto a
inondazioni o allagamenti, fonti di calore
o fiamme, incendio o situazioni di pericolo
in genere.

Durante linstallazione tenere protetti i
componenti dell’automazione per evitare
che vi possano penetrare all'interno liquidi
(es. pioggia) e/o corpi estranei (terra,
ghiaino, ecc.).

Il materiale dell'imballaggio deve essere
smaltito nel pieno rispetto della normativa
locale.

Indossare occhiali di protezione quando si
devono praticare i fori di fissaggio.

Nel caso di lavori in quota (sopra i 2
m da terra), ad esempio per installare
il segnalatore luminoso o I'antenna, &
necessario che il personale compente sia
attrezzato di scale, imbraghi di sicurezza,
casco di protezione ed quant’altro previsto
dalle leggi e dalle norme per I'esecuzione
di tali lavori. Fare riferimento alla direttiva
89/655/CEE modificata dalla 2001/45/
CE.

The person who installs the operator is
responsible for performing risk analysis
and regulating the automation’s safety
devices consequentially.

Before commencing installation, check
whether further devices or materials are
needed to complete the automation in
order to suit the specific situation in which
it will be used.

The Fitter must check that the temperature
range declared on the operator (see
Technical Data Chap.) is suited to the place
in which the device is installed.

The operator cannot be fitted on gates
with separate pedestrian access, unless
operator function is prevented when the
door is open.

Before installing the operator, ensure that
the door is in good mechanical conditions,
correctly balanced and that it opens and
closes correctly.

Ensure that the risk of entrapment
between the open gate and surrounding
parts following the opening movement is
prevented.

Any normally open/off buttons installed
for the activation of the operator must be
positioned so that they are within view of
the gate but distant from moving parts.
Unless said devices operate using keys,
they must be positioned at a minimum
height of 1.5m and not accessible to
unauthorised persons.

Once the automation has been installed,
ensure that it is correctly adjusted and that
the protection systems and release work
properly.

It is strictly forbidden to motorise a gate
that is not already efficient and secure
as the automation cannot resolve faults
caused by incorrect installation or poor
maintenance of the gate.

During installation, make constant
reference to harmonised standards EN

12453 and EN12445.

Ensure that the individual devices to be
installed are suitable for the automation
that one intends to create, paying careful
attention to the points raised in the
TECHNICAL DATA chapter. Do not
proceed if even just one device is unsuitable
for the intended use.

Ensure that the place of installation is not
prone to flooding, does not contain sources
of heat or naked flames, fires or hazard
situations in general.

During installation, protect automation
components to prevent liquids (e.g. rain)
and/or foreign bodies (earth, gravel, etc)
penetrating inside.

Wrapping materials must be disposed of
in compliance with local regulations.
Wear protective goggles when making
holes for clamping.

In the event of works at heights of over
2m from the ground, for example for the
installation of the indicator lamp or aerial,
fitters must be equipped with ladders,
safety harnesses, protective helmet, and
all other equipment required by law and
the standards governing this kind of work.
Refer to Directive 89/655/EEC amended
by 2001/45/EC.

3apavya YyMNONMHOMOYEHHOro u
ocyuecTBNsOWEro MOHTax nuua
COCTOWT B aHanu3e BO3MOXHbIX PUCKOB
1 ajanTauum COOTBETCTBYHOLNX CPEACTB
6e30MacHOCTM NoA KOHKPETHbIE YCIOBUS.
Mepen Havyanom MoHTaxa ybeanTbcs, 4To
MMEIOTCS B Hannuum Bce Heobxoaumble
MHCTPYMEHTbI U MaTepuansl, KOTopble
MOryT GbITb UCMONb30BaHbI O OKOHYaHUS
paboT B AaHHbIX KOHKPETHbIX YCMOBUSIX
aKcnnyaTaumu.

BeinonHawWMA MOHTaxHble paboTsl
AomkeH ybeanTbes, YTO TeMnepaTypHbIi
AvanasoH, ykaszaHHbI B rn. TexHnyeckue
XapakTepucTukM, COOTBETCTBYET
TeMnepaTypHOMY pexumy MecTa
aKcnnyaTaumu.

PenykTopHbI ABUratenb Henb3s
Mcnonb3oBaTb Ha BOpPOTax, MMeLmnX
neLexoaHyto KanuTky. Takoe BO3MOXHO
TONbKO B cryyae npekpaiieHusi paboThbl
MOTOpa NPV OTKPLITOM KanuTke.

Mepen Hayanom MoHTaxa ybeauTbesa B
XOPOLLEM TEXHNYECKOM COCTOSIHUW BOPOT,
4YTO OHM cGanaHCcMpoBaHhbI, OTKPbIBaHKE U
3aKpblBaHUE NPOVCXOAUT NPaBUIIbHO
Y6eantbcs, YTO HET pUcKa cOoaBNMBaHUSA
OKpY>KaroLux NpeaMeToB Npu OTKPbITbIX
CTBOPKax U1 B NpoLecce OTKpbIBaHWSA
Bo3amoxHble KHONKKM (0B6bIYHO 3TO
BKN/BblKN), CMOHTUPOBaHHbIE AN
ynpaBneHuss peaykTOpHbIM MOTOPOM,
[OIMKHbI pacnonaraTbCs B Mofe 3peHus,
Ha pacCTOSHUN OT ABUralLLUXCS YacTen,
Ecnv 3Tv KHONKM He MMEIOT CBOETO KItova,
TO OHV AOMKHbI pacrnonaraTbCsi Ha BbICOTE
He MeHee 1.5 M B HegOCTyNnHOM Ans
06bIYHbIX MOCETUTENEW MECTE.

Mocne yctaHoBkuM oGopyaoBaHus
y6eanTbcsa, 4TO OHO MpaBWUMbHO
OTperynnupoBaHo M ycTpoKhcTBa
6e3onacHocTu u pa3bnokupoBaHus
paboTatoT B nonHoM obbeme.
3anpelweHo NpuBoAUTb B ABUXEHUE
BOpOTa, €Cnu UX ABMXEHWE HEeMornHoe
unu HebesonacHoe, Tak Kak NpuBeAeHne
B [IBMXKEHME HE MOXET YCTPaHUTb OLLMOKHU,
Bbl3BaHHble HEMpaBWUMbHbIM MOHTaXOM
WU NIIOXMM TEXHUYECKUM OGCTyKMBaHUEM
BOPOT.

B npouecce MoHTaxa obopyanoBaHus
HeobxoauMo Bcerga pykoBOACTBOBaTLCS
rapMoHu3mMpoBaHHbIMM Hopmamu EN
12453 n EN 12445.

Y6eautbcs, 4TO OoTAENbHble Y3Mbl
MOHTUPYEMOr0 YCTPONCTBa COOTBETCTBYHOT
Mexay coboli M MOHTUpyemMOMYy
obopynoBaHuto, obpawas ocoboe
BHUMaHUS Ha [AaHHble, NpUBEAEHHbIE B
rn. TEXHUYECKNE XAPAKTEPUCTUNKI.
Ecnu xota 6bl oguH M3 y3noB He
COOTBETCTBYET, MOHTaX HYXHO
npekpaTuTb.

Y6eanTbcsi, YTO MECTO YCTaHOBKU He
NnoABEpXEHO 3aTOMNMEHWI0, HAMOKaHUIo
(oT poxAasn), 4aneko OT UCTOYHMKOB Tenna,
OTKPbITOrO OrHsl, HE MOOBEPXXEHO PUCKY
BO3ropaHus, unu Apyrum nogoGHbIM
puckam.

Bo Bpemsi MOHTaxa 3awuwaTthb y3nbl U
geTtanu OoT nonagaHus Bnaru (goxas)
n/VNn MHOPOAHBIX Ten (KaMHewW, necka,
3eMMM N T.4.).

Becb ynakoBoYHbI MaTepuan AOKeH
ObITb YTUNU3NPOBaAH B COOTBETCTBUU C
MECTHbLIMW HOPMaMW.

Heobxognmo HapeBaTb 3alUMTHbIE OYKU
npwv CBEPIEHUN OTBEPCTUN.

Mpw BbINONHEHNM paboT Ha BbicoTe Gonee
2 MeTpoB, Hanpumep, NpuU MOHTaxe
CBETOBOrO0 Masiyka WU aHTEHHHbI,
HeobxoaMMO, YTOObI KBAaNMUMULIMPOBAHHBI
nepcoHarn MMern B pacropsiKEHUN NIECTHULLY,
pabouyto 06yBb, 3alMUTHYIO Kacky u Bce
cpeacTBa 3awuThl, NPeAyCMOTPEHHbIEe
HopmaTMBaMu W NpaBunamMu, KOTopble
pernaMeHTpYoT BbINOMHEHME NOA0OHbIX
paboT, B yacTHOCTU 3akoHom 89/655/CEE
¢ nameHeHusammn 2001/45/CE.



4.2 VERIFICHE PRELIMINARI

Prima di procedere all'installazione & necessario

effettuare le seguenti verifiche preliminari:

1)  Le ante del cancello devono avere peso
e dimensioni che rientrano nei limiti di
impiego (vedere cap. DATI TECNICI
e Limiti di impiego), in caso contrario il
motoriduttore elettromeccanico ERGO
non puo essere installato.

2)  Ognianta deve avere una sola cerniera,
quella superiore, in quanto il supporto
inferiore & costituito dalla cassa; se
€ presente, € obbligatorio togliere la
cerniera inferiore.

3) La struttura delle ante deve essere
adatta al montaggio del motoriduttore
e conforme alle norme vigenti.
Eventualmente prevedere dispositivi
ulteriori per garantire la sicurezza di
funzionamento.

4)  Leantedel cancello devono essere solide
e robuste; le cerniere devono essere
adeguate alle dimensioni e al peso delle
ante, avere giochi minimi ed essere
solidamente fissate.

5) Il movimento delle ante, sia in chiusura
che in apertura, deve essere uniforme:
non vi devono essere punti in cui la
resistenza alla rotazione o I'attrito sia
maggiore. Effettuare manualmente alcuni
movimenti di prova aprendo e chiudendo
piu volte piu volte le ante.

6) Le ante del cancello devono essere
ben bilanciate, cioé non devono
muoversi se lasciate ferme in qualsiasi
posizione durante I'apertura o la
chiusura. Controllare inoltre che le
ante non sbandino o flettano durante il
movimento.

7) Nei cancelli a due ante, nel punto di
chiusura le ante devono incontrarsi e
combaciare perfettamente per tutta
I'altezza, senza sforzare una contro l'altra
o rimanere troppo lontane; devono inoltre
essere perfettamente verticali.

8) Verificare la presenza delle battute
di arresto meccanico in chiusura e in
apertura; devono essere idonee alle ante
e ben fissate al suolo.

9) Gli arresti meccanici di fine corsa
devono essere sufficientemente robusti;
inoltre non devono esserci rischi di
danneggiamento delle ante del cancello
in caso di urto contro i fine corsa.

10) Lazonadiinstallazione del motoriduttore
non deve essere soggetta ad
allagamenti.

4.2.1 LIMITI DI IMPIEGO

Iltipo di cancello, I'altezza e la forma delle ante,
le condizioni climatiche, determinano i limiti
di impiego; essi devono essere attentamente
considerati nell’installazione. La tabella 3 ha
valore solamente indicativo.

4.2 PRELIMINARY CHECKS

Before commencing installation, the following

preliminary checks must be performed:

1)  Gate wing weight and dimensions must
be within the usage limit range (see
TECHNICAL DATA and LIMITS OF USE
chap.), if they exceed such values the
ERGO operator may not be installed.

2) Each leaf must have a single, upper
hinge, as the lower one is constituted by
the box; if present, the lower hinge must
be removed.

3) The structure of the gate leaf must
be suited to operator installation and
conform to current legislation. Install any
further devices required to guarantee
operating safety.

4)  Gate leaves must be solid and sturdy;
hinges must suit the dimensions and
weight of leaves, minimal gaps between
parts and must be firmly anchored.

5) Leaf movement during opening and
closure must be uniform: there must
be no points in which there is greater
resistance to movement or friction.
Perform a number of trial movements
by opening and closing the leafs several
times.

6) Gate leaves must be well balanced, that
is they must not move if left immobile in
any position during opening or closure.
Furthermore check that the leafs do not
bend or flex during movement.

7) In two-leaf gates, in the point of closure
the doors must meet and match perfectly
for their entire height, without forcing
one against the other or remaining too
far apart; they must also be perfectly
vertical.

8)  Check that there are opening and closure
limit switches; which must be suited to
the leaves and well-anchored to the
ground.

9) Mechanical limit switches must be
sufficiently sturdy and there must be
no risks of damage to gate leaves in
the event of collision against the limit
switches.

10) The operator installation are must not be
prone to flooding.

4.2.1 LIMITS OF USE

The type of gate, height and shape of leafs
and climatic conditions establish limits of use,
which must be carefully considered during
installation. The values given in Table 3 are
intended as examples only.

Tab. 3: limits of use
Models: MA4, MA4L, MA4B, MA24, MA24B

Max. Max.

Tab. 3: limiti di impiego leaf width (m) leaf weight (Kg)
Modelli: MA4, MA4L, MA4B, MA24, MA24B 2,00 700
Larghezza Peso max. 2,50 600
max. anta (m) anta (Kg) 3,00 400

2,00 700

2,50 600

3,00 400

42. MPEABAPUNTEINbHAA
NMPOBEPKA

Mepen Havyanom paGoT MO MOHTaxy
HeoB6XOAMMO BbLIMOMHUTL cneayolwmne
npeaBapuTenbHble UCCNeaoBaHUS BOPOT U
30HbI, re OHW ByayT yCTaHOBMEHBI:

1) BopoTa AOmKHbI UMETbL BEC U pa3Mepbl,
KOTOpble He BbIXOAAT 3a yKasaHHble
npegensl (cm. 'n. TEXHUYECKUE
XAPAKTEPUCTUKWN, a Takxe rn.
«OrpaHVyYeHnss B MCNONb30BaHUNY).
Mpyv HecooTBETCTBUM MOHTaX
3MEeKTPOMEXaHNYeCKOro peayKkTopHOro
nsuratens ERGO npousBoauntb
Henb3si.

2) Kaxpgas cTtBOpka AOMKHA UMETb OAHY
neTnto, TONbKO BEPXHIO, HUXHUN
cynnopT 6yAeT 3aMeHeH anemeHTamu
KOHTEWMHEPA, ECTIM MMEETCS HXKHSIS NETNS,
ee HeobxoanMo AEeMOHTMPOBATb.

3) CrpykTypa BOpPOT OOJKHA MO3BONATb
MOHTaX peayKTOpHOro ABuratens
no pgencrseywowmum Hopmam. lMpwu
HEoOOGXOAMMOCTNU OCHAacCTUTHb
AONONHUTENbHLIMK CpeacTBamMu
6esonacHocTu ans obecneyeHus
ABWKEHNS1 BOPOT 6e3 orpaHnyeHusI.

4) CTBOPKW BOPOT [OMXHbI ObITb
NMPOYHBLIMW U KPEMnKUMK, NeTnm — no
CBOMM XapakTepucTUKaM - LOJKHbI
COOTBETCTBOBATb pasMepam U Becy
BOPOT, UMETb MUHUMarnbHbIN NPT U
HadeXHO KpenuTcs.

5)  [BwxXeHne BOPOT Kak NpU OTKPbIBAHWUU
Tak U Npu 3aKpbiBaHUW [OSKHO ObITb
NNaBHbIM, HENb3S AONYyCKaTb NOSIBIIEHUS
To4Yyek, B KOTOPbIX COMPOTUBREHNE
UNN TpeHue ObiNo Obl GonblWUM.
MpokoHTponupoBaTb paboTy BOpoT
BPYYHYIO, BbINOMHWUB HECKONbKO pas3
3aKpblBaHWE 1 OTKpbIBaHUE.

6)  CTBOpPKM BOPOT AOSKHbI ObITb XOPOLLO
cbanaHcMpoBaHbl, TO €CTb OHU He
AOMMKHbI NepemeLlaTbca B KakoM-nnbo
MOSIOXEHUN 3aKPbITUS UMK OTKPbIBaHUSI.
Y6eauTbcs, YTO CTBOPKU He yaapsitoTcs
UMK He NapycaT Npu ABWKEHWUN.

7) B cnyyae gByxcTBOopudaTbiX BOpPOT B
TOYKE CMbIKaHUSI OHW AOMKHbI XOPOLLIO
CMbIKaTbCSA U COMpuKacaTbCA BO BCeW
BbICOTE, 6€3 ycunusi ogHa OTHOCUTENBHO
Apyron unw xe 6e3 3a3opa, CTbIK OIMKEH
ObITb CTPOro BepTHKasbHbIM.

8) YbeguTbcs B HanuymMm oTOOMHMKOB, Kak
Npwv OTKPbIBAHWUM, TaK U NPU 3aKpbIBaHUK.
OHW AOIKHBI COOTBETCTBOBATL CTBOPKaM
1 XOPOLLIO KPENUTLCSI K MOBEPXHOCTMU.

9) MexaHu4yeckne crornopa [OMKHbI ObITb
AOCTaTOYHO YCTOMYMBBLIMU K yAapy,
KpOMe TOro, HYXXHO MCKIIOYUTb PUCK
06pyLUeHnsi BOPOT B Cnyyae BbixoAa 3a
KOHLIEBUK.

10) Yuactok Ansi MOHTaXa nynbTa AOMMKEeH

ObITb 3aLUMLLIEH OT 3aTOMMEHUs.

4.2.1 OrPAHNYEHNA B
NCMNONb3OBAHNN

OrpaHM4YyeHMs B WCNONMb3OBaHUU
obycnaenusaloT: TUN BOPOT, hOpMa CTBOPOK,
KnumaTtuyeckune ycnosus. Bce aTo fomkHO
ObITb BHUMATENBHO Y4TEHO MPU BbINOMHEHWUN
MOHTaxHbIX paboT. Huxe npneeaeHa Tabnuua
3, KoTopasi, 0AHaKo, HOCUT peKoMeHAAaTENbHbIV

xapakrep:

Tab. 3: orpaHMYeHnst B UICNOMb30BaHNN
Mogenn MA4, MA4L, MA4B, MA24, MA24B
Makc.

Makc.

LupyHa cTBOpKM (M) Makc BeC CTBOPKM B Kr

2,00 700
2,50 600
3,00 400
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ATTENZIONE: installare I'elettroserratura
verticale qualora I'anta superi i 2,5 m di
larghezza.

La zona di installazione del motoriduttore
deve prevedere lo spazio per la cassa e i
suoi accessori nonché quello necessario per
effettuare le operazioni di manutenzione e di
sblocco manuale. Verificare i limiti di ingombro
facendo riferimento alla fig. 3.

4.3 INSTALLAZIONE
COMPONENTI ERGO
4.3.1 INSTALLAZIONE CASSA DI

FONDAZIONE

ATTENZIONE: per un corretto funzionamento
€ importante che I'anta abbia solo due punti di
appoggio, cerniera superiore e leva supporto
sblocco; bisogna quindi togliere, se presente,
la cerniera inferiore.

a) Scegliere, in base al tipo di cancello e
alle quote di ingombro (fig. 3), I'esatta
posizione di installazione della cassa.

b)  Smontare I'anta del cancello.

c) Praticare uno scavo di fondazione
adeguato alle dimensioni della cassa,
prevedendo anche i passaggi per i
condotti dei cavi per i collegamenti
elettrici e il condotto di drenaggio ( deve
essere inclinato verso il basso).

d) Posizionare la cassa di fondazione
allinterno dello scavo come indicato in
fig. 4.

e) Collegare il condotto per il passaggio dei
cavi elettrici in uscita dal motoriduttore
allapposito foro sul fianco della cassa
(1 fig. 4).

f) Collegare il condotto per il drenaggio
dell'acqua al foro di scarico sul fondo
cassa (2 fig. 4).

ATTENTION: install the vertical electro-lock for
leafs wider than 2.5m.

The operator installation area must provide
sufficient space for the maintenance and
manual release. Check overall dimensions by
consulting fig. 3.

43 INSTALLING ERGO
COMPONENTS
431 INSTALLING THE

FOUNDATION BOX

ATTENTION: for correct function is it important
that the wing has two points of contact only, the
upper hinge and the release support lever - the
lower hinge, if present, must be removed.

a) Choose the exact position for foundation
box installation in line with the type and
weight of the gate (fig. 3).

b)  Dismantle the gate wing.

c) Dig a hole large enough to contain the
box, leaving sufficient space for the
electrical connections and drain pipe
(which must slope downwards) to pass.

d) Place the foundation box inside the hole
as shown in fig. 4.

e) Connect the pipe for the electric wires
from the operator to the relevant hole on
the side of the box. (1 fig. 4).

f) Connect the water drainage pipe to the
drain hole on the bottom of the box. (2
fig. 4).

BHMMAHWE: yctaHaBnvBaTh SnekTpuyeckunii
3aMOK TOMNbKO Ha CTBOPKAaXx LUMPUHON CBhbILLE
2,5 meTpoB.

Y4YacTok MOHTaXHbIX paboT AOMKEH UMETb
pa3mepbl, 4OCTaTOYHbIE AN pa3MeLleHnst
KOHTeWHepa 1 APYrnux AOMOMHUTENbHbLIX
YCTPOWCTB, @ Takxe ONsi BbINOMHEHUSA
paboT Mo TexHUu4eckomy Oo6CnyXuBaHUIO U
py4yHomy pasbnokupoBaHuio. NpoBepuTb
ero cooTBeTCcTBUE rabaputHbiM pasmepam,
yKasaHHbIM Ha puc 3.

43 MOHTAX 3JIEMEHTOB
ERGO

4.3.1 MOHTAX KOHTEWHEPA
OCHOBAHWA

BHUMAHWE: gns npaBunbHon paboTbl

Ba)KHO, 4YTODObI CTBOpPKa MMena ToNbKo ABe

TOYKM OMOPbI: BEPXHIOD MET0 U HUXHUIA

pblyar- cynnopT pasbnokupoBaHusa. Mpu

HanMuum HWxHen neTnu, Heobxoaumo ee

AEeMOHTVPOBAaTb.

a) B cooTtBeTcTBMM C TMMOM BOPOT U MX
rabaputHbiMu pasmepamu (puc. 3),
BbIGpaTh TOYHOE pacrnonoxeHwe Ans
YCTaHOBKM KOHTelVHepa.

b)  CHsITb CTBOpPKY BOPOT.

c) BobikonaTb TpaHWwelo nog ocHoBaHue
C paamepamu, COOTBETCTBYOLUMM
KOHTEMHepy, nNpyu 3TOM NpeaycMoTpeTb
npoBepeHune kabeneiw Aans
3MEeKTPUYECKOro NOAKMIYEHNS ©
Hanu4yve gpeHaxHow Tpybbl (ee HaKnoH
OOmKeH ObITb HanpaBneH KHK3Y).

d) Pacnonoxutb KOHTENHep OCHOBaHUA
BHYTPMW TPaHLUEW, KaK 3TO NMoKasaHo Ha
puc.4.

e) TMNMopcoeanHuTb kabenb kaHan
3NEeKTPUYECKNX MPOBOAOB K BbIXOAY
U3 peAyKTOPHOro mMoTopa yepe3s
cneyunanbHoe oTBepcThe Ha GokoBoW
CTOpOHe KoHTenHepa. (1 puc. 4).

f) [MogBecTn 1 NoAcoeaNHUTL APEHAXHYIO
TPYyOy K CMIMBHOMY OTBEPCTMIO A5 BOAbI
Ha OHe KoHTelHepa (2 puc. 4).
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ATTENZIONE: lo scarico dell’acqua dalla
cassa di fondazione € fondamentale per
evitare ristagni che finirebbero per danneggiare
irreparabilmente il motoriduttore.

g) Controllare che la bronzina flangiata
della cassa (3 fig. 4) sia perfettamente
allineata al cardine superiore dell’anta
(4 fig. 4).

h)  Controllare che I'asse A (fig. 3) sia
perfettamente verticale.

i) Verificare lamessa in bolla e il livellamento
della cassa (fig. 4).

j) Colare il cemento nello spazio tra foro
e cassa prestando attenzione a non
spostarla; il bordo superiore della cassa
deve sporgere di 1/2 mm dal cemento
della fondazione.

k)  Lasciare solidificare la fondazione per il
tempo necessario.

1) Inserire nella bronzina della cassa
di fondazione (1 fig. 5) il gruppo leve
(2 fig. 5) e successivamente la leva
supporto sblocco (3 fig. 5); verificare che
siano perfettamente in asse col cardine
superiore (asse A fig. 3).

m) Lubrificare gli accoppiamenti mediante
I'apposito ingrassatore (4 fig. 5)

n) Posizionare I'anta (1 fig. 6) tra il
cardine superiore (2 fig. 6) e la leva
supporto sblocco (3 fig. 6) e controllarne
I'allineamento.

o)  Unire tra di loro I'anta e la leva supporto
sblocco tramite saldatura a tratti (passo
di 30/40 mm) lungo i lati maggiori.

Nota: il cancello ora pud essere mosso
manualmente; qualora si decida di installare
in seguito il motoriduttore, mettere il coperchio
alla cassa e fissarlo con le apposite viti.

ATTENTION: the drainage of water from the
foundation box is essential for preventing the
build-up of water that could cause irreparable
damage to the operator.

g) Check that the flanged bearing on the
box (3 fig. 4) is perfectly in line with the
upper hinge on the gate (4 fig. 4).

h)  Check that axis A (fig. 3) is perfectly
vertical.

i) Check that the box is perfectly level (fig.
4).

j) Pour cement into the gap between the
hole and foundation taking care not to
move it, the top edge of the box must
protrude from the foundation cement by
1/2 mm.

k) Allow the foundation to solidify as
necessary.

) Introduce into the foundation box bearing
(1 fig. 5) in to the lever block (2 fig. 5)
followed by the release support lever (3
fig. 6); ensure that they are perfectly in
axis with the upper hinge(axis A fig. 3).

m) Lubricate the couplings using the relevant
lubricator (4 fig. 5)

n) Position the leaf (1 fig. 6) between the
upper hinge and the release support
lever (2 fig. 6) and ensure that it is
properly aligned.

o) Join the leaf and the release support
lever by welding for stretches of 30/40
mm along the longer sides.

N.B.: the gate can now be moved manually;
should it be decided to install the operator at
a later date, put the cover on the box and fix it
with the relevant screws.

BHUMAHWE: cnue ons Boabl U3 KOHTeWHepa
SIBNSIETCSH OYEHb BaXKHbIM, OH MO3BOMSsiET
WCKITIOYNTL 3aCTOM XUAKOCTU, KOTOPbLIA B
NPOTUBHOM CIy4ae NpMBeAEH K HENnornpasnMbIM
NOBPEXAEHUSIM peyKTOPHOro ABUraTens.

g) [Mpoeeputb, 4to ocb A (puc. 3) nmeet
CTPOro BepTUKarbHOE PacnonoXeHue.

h)  Y6eauTbcs, 4TO KOHTEHEP pacnonoXeH
no ypoBHio (puc. 4).

i) 3annTb LLEMEHTOM NPOCTPAHCTBO MEXAY
OTBEPCTUEM U KOHTEHEPOM, He CABUras
ero. BepxHwuii kpaii KOHTelriHepa JoKeH
6bITb BbICTYNaTb Ha 1/2 MM OT ypOBHSI
LIEMEHTHOW CTSXKM.

j) OcTaBuTb LeMeHT Ha Heobxoammoe Ansi
3aCTbIBaHNS BpeMmsi.

k) B OpoH30BbIV NOALUMMHUK KOHTENHepa
ocHoBaHus BcTaBuTb (1 puc. 5) rpynny
pbldaros (2 puc 5), a notom pblyar
cynnopTa pasbnokuposaHusi (3 puc. 5);
y6eanTbCS, YTO OHM PACNONOXEHbI YETKO
no ocu BepxHel netnu (ocb A puc. 3).

1) C nomouybio cneunanbHOW MacneHku
cMasaTb pa3beMHble coeanHeHus (4
puc.5).

m) Pacnonoxutb ctBopky (1 pwuc.6)
MeXAy BEPXHUM BepTUKaNbHbIM
HaBECOM W pblyarom CynnopTom Ans
pa3bnokupoBaHusi (2 puc. 6) n npoBepuUTb
WX LIEHTPOBKY.

n) CoeavHuTb Mexay coboii CTBOPKY 1
pblyar-cynnopt Ans pa3bnokmpoBaHus,
UCMONb30BaTh TOYEYHYIO CBAPKY C LLIArom
30/40 mm BOOMb GonbLUEe NOBEPXHOCTH
COMPUKOCHOBEHMSI.

3ameyaHue: Tenepb BOpoTa MOXHO NepemMeLLaTb
BPYYHYl0, €Cnn Bbl pelnTe MOHTMpOBaTb
PEeAyKTOPHbIN MOTOP, HEO6XOAUMO YCTaHOBUTL
KPbILIKY Ha KOHTEWHEpP W 3akpenuTb ee
COOTBETCTBYHOLLMMU BUHTAMM.

MAOOO7A

MAOOOBA

Fig. 6
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432 INSTALLAZIONE
MOTORIDUTTORE

a) Posizionare il motoriduttore all’interno
della cassa di fondazione prestando
attenzione all’orientamento (vedere fig.
7)

b)  Bloccarlo conidue dadi autofrenanti (1 fig.
7) e le due viti (2 fig. 7) in dotazione.

c) Inserire la biella di collegamento (1 fig.8)
tra la leva motore (2 fig. 8) e gruppo leve
(3 fig. 8) e ingrassare gli accoppiamenti

Nota: se la posizione della leva motore
e tale da non consentire I'installazione,
€ possibile spostarla facendo funzionare
temporaneamente il motoriduttore tramite la
centrale di controllo fino al raggiungimento
della posizione desiderata.

433 INSTALLAZIONE
DISPOSITIVO DI SBLOCCO
a) Montare lo sblocco manuale (1 fig. 9)

fissandolo alla leva di supporto (2 fig. 9)
con le sei viti in dotazione allo sblocco.

432 INSTALLING THE

OPERATOR

a) Place the operator inside the foundation
box taking care to position it correctly
(see fig. 7).

b)  Lock in place using the two self-braking
nuts (1 fig. 7) and the two screws (2 fig.
7) provided.

c) Introduce the connection rod (1 fig. 8)
between the motor lever (2 fig. 8) and
the lever block (3 fig. 8) and grease all
couplings.

N. B.: if the position of the motor lever is such
as not to consent installation, it can be moved
by making the operator function temporarily
using the control unit until the desired position
is achieved.

433 RELEASE
INSTALLATION

a) Install the manual release (1 fig. 9) by
fixing it to the support lever (2 fig. 9)
with the six screws provided with the
release.

DEVICE

4.3.2 MOHTAX PEOYKTOPHOIO

OBUTATENA

a) PacnonoxuTb peayKTOpHbIN ABuratens
BHYTPMU KOHTENHepa OCHOBaHwu4,
TLATENbHO COBMIOAAs €ro OPUEHTUPOBKY.
(cm. puc. 7)

b)  3admkcupoBaTb ero caMmoTopmMO3ALLMMM
ravikamu (1 puc. 7) n gByms BuHTamu (2
puvc. 7) N3 KOMMMekTa.

c) BcraBuTb coeanHuTenbHbin pbiyar (1
pvc.8) mexay peliyarom motopa (2 puc. 8)
1 rpynnow peiyaros (3 puc. 8) n cmasatb
pa3beMHoe coeanHeHue.

3amevaHune: ecnu pacnonoxeHne pblyara
MOTOpa He Mo3BOMAeT YCTaHOBKYy, €ro
(pbl4ar) MOXHO MOABWHYTb, BKMIOYUB Ha
BpPeMs peAyKTOpHbI ABuUratens yepes
nynbT yNpasneHus 40 AOCTWKEHNS pbl4aromM
Xenaemoro nonoXxeHus.

4.3.3 MOHTAX YCTPONCTBA
PASBJTOKMPOBAHUA

a)  CMoHTMpoBaTh py4HOE pa3brioknpoBaHme
(1 puc. 9), 3akpenuB pblyar cynnopra (2
puvc. 9) LWeCTbo BUHTaMM U3 KOMMNIeKTa
Ons pa36rnokMpoBaHus.

Fig. 7

| I
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434 POSIZIONAMENTO E
REGOLAZIONE FINECORSA
MECCANICI

ERGO ¢ dotato di finecorsa meccanici interni
alla cassa regolabili sia in chiusura che in
apertura.

Finecorsa in chiusura

a) Avvitare il grano (1 fig. 10) sulla biella
di collegamento fino a farlo sporgere
dallaltro lato.

b)  Regolare il grano in modo che, quando
I'anta va ad appoggiarsi alla battuta
esterna di arresto meccanico in chiusura,
ci siano circa 2 mm di luce tra il grano e
la leva motore (fig.10).

c) Una volta definita la posizione bloccare
il grano finecorsa mediante un secondo
grano piu corto (2 fig. 10).

434 POSITIONING AND
ADJUSTMENT OF
MECHANICAL LIMIT
SWITCHES

ERGO has adjustable internal limit switches
for opening and closure.

Closure limit switches

a) Screw the dowel (1 fig. 10) on to the
connection rod until it protrudes on the
other side.

b)  Adjust the dowel so that, when the door
rests on the outer edge of the mechanical
stop on closure, there are approximately
2mm between the dowel and the motor
lever (Fig. 10).

c)  Once the position has been defined, block
the limit switch dowel using a second,
shorter dowel. (2 fig. 10).

4.3.4 PACITONOXEHWE
N PEIYTIMPOBKA
MEXAHNYECKNX
KOHLIEBMKOB

ERGO ocHalLieH MexaHU4ECKMMU KOHLIEBUKAMM,
HaxOoAALLMMUCS BHYTPY KOHTEHEPA, NX MOXHO
perynupoBaTb Kak Npy OTKPbIBAHWUW, TaK 1 Npu
3aKpblBaHUN.

KOHLIeBMKM Npu 3aKpbITUN:

a)  OTBWMHTUTbL YCTaHOBOYHbIN BUHT (1 puc.
10) Ha coeaAMHUTENBHOM pblyare Ao
Tex Nnop, Noka OH He MOSIBUTCS C APYroW
CTOPOHBbI.

b)  OtperynupoBaTb YCTaHOBOYHbIA BUHT
Takum obpasom, 4ToGbl NpU KacaHuu
CTBOPKOW HapyXHOro oTbolHMKa
MEeXaHW4YEeCKOro ctonopa 3akpbiTus,
ocTtaBanocb 6bl Okono 2 MM rnpocseTa
Mexgy YCTaHOBOYHbLIM BUHTOM U Pbl4arom
moTopa (puc.10).

c) [Mocne onpepeneHuss NONOXeHUs,
38BUHTUTb YCTAHOBOYHbI BUHT KOHLIEBVKA
C NoMOLLbI0 Apyroro 6onee KOPOTKOro

D)

o0

MAOO12A

Fig. 10

YCTaHOBOYHOr0 BMHTA (2 puc. 10).

Finecorsa in apertura:

Il finecorsa in apertura consente due

angolazioni di apertura, una standard di 90°

e una massima di 110°. Tale variazione si

ottiene montando in modo diverso la piastrina

di fermo interno.

* Apertura di 90°

a) Infilare la piastrina di fermo interno

(1 fig. 11) sul perno filettato (2 fig.
11) del gruppo leve orientata come
indicato in fig. 11 e fissarla con il dado
in dotazione.

Opening limit switch:

The opening limit switch allows two opening

angles: a standard 90° angle and a larger

110° angle This adjustment can be obtained

by assembling the inner stop plate in a different

way.

*  90° opening

a) Thread the inner stop plate (1 fig. 11)

on to the threaded pin (2 fig. 11) of the
lever block oriented as indicated in fig.
11 and fasten using the nut supplied.

KoHLEeBWKM Npy OTKpbIBAHWK:

KoHLEeBMK OTKpbIBaHKS NO3BONSAET UMETb ABa

yrna oTKIMOHEHWS MPY OTKPbITUW: CTaHAAPTHBbI

B 90° n makcmaneHbIv B 110°. 310 3aBUCUT OT

YCTaHOBKM NNacTUHbI CTONopa c3aau.

*  OTkpbiTHe Ha 90°

a) BcTaBUTb NnacTuHy BHYTPEHHEro

cronopa (1 puc. 11) B yandy ¢ peabbon
(2 puc. 11) rpynnbl pbl4aros, kKoTopas
pacnonoxeHa, kak nokasaHo Ha puc.
11 n 3admkcupoBaTtb ee ravikon us
KOMMMeKTa.

MAOO13A
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« Apertura di 110°
a) Infilare la piastrina di fermo interno
(1 fig. 12) sul perno filettato (2 fig.
12) del gruppo leve orientata come
indicato in fig. 12 e fissarla con il dado

in dotazione.

Per ottenere aperture minori posizionare nel
punto desiderato un fermo meccanico esterno
aterra.

Nota: per ottenere aperture maggiori ai
110° utilizzare il gruppo accessorio AMA1
(dispositivo con pignoni e catena) e posizionare
nel punto desiderato un fermo meccanico
esterno a terra.

*  110° opening

a) Thread the inner stop plate (1 fig. 12) on
to the threaded pin (2 fig. 12) of the lever
block oriented as indicated in fig. 13 and
fasten using the nut supplied.

For smaller openings, position an external
floor-mounted mechanical plate in the desired
position.

N.B. : in order to obtain openings greater than
110°, use the AMA 1 accessory block (pinion
and chain device) and position an external
floor-mounted mechanical stop.

*  OtkpbiTne Ha 110°
a) BcTaBuTb nNmacTWHY BHYTPEHHEro
ctonopa (1 puc. 12) B yandy c pesbbon
(2 puc. 12) rpynnbl pblyaros, Kotopas
pacrnonoxeHa, Kak nokasaHo Ha puc
12, 3adukcupoBaTb ee rawkom u3
KOMMnekTa.
UYT0Obl UMETb MeHbllee OTKpbiBaHuE,
BHELLHWI MeXaHN4YeCcKnii CTonop Heobxoammo
pacnonoXuTb B XXenaeMon TOYKe Ha 3emre.
3ameyvaHue: anga Toro, 4YTobbl MONYy4YnTb
oTKkpbiBaHune Gonbwe 110° ncnonb3oBaTtb
rpynny AONONHWUTENbHbIX ycTporicte AMA1
(mpucnocobneHne c 3ybyaTblM KONECOM U
Lienblo), @ BHELWHWI MEexaHW4Yeckuii CTornop
HeobX0ANMO PacMoNOXUTb B XENaemon ToUKe
Ha 3emne.

Fig. 12

© = © //
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4.3.5 SBLOCCO
MOTORIDUTTORE

ATTENZIONE:

* Linstallatore deve fissare permanentemente
I'etichetta concernente I'operazione di
sblocco manuale vicino alla chiave per lo
sblocco manuale.

+ L’attivazione dello sblocco manuale
potrebbe causare un movimento non
controllato del cancello a causa di danni
meccanici o condizioni di sbilanciamento
meccanico.

* Prima di effettuare la manovra togliere
I'alimentazione elettrica all’automazione.

* Non far forza sulla chiave per evitare di
romperla.

Questo comando svincola I'anta del cancello
dai leverismi del motoriduttore e permette lo
spostamento a mano dell’'anta. Pud essere
utilizzato in caso di mancanza di alimentazione
o di anomalia dell'impianto.

I comando di sblocco puo essere azionato sia
dal lato esterno che dall'interno del cancello.
Lo sblocco & attuato tramite una chiave
particolare che deve essere conservata in un
luogo sicuro.

16 (,-)

4.3.5 OPERATOR RELEASE

ATTENTION:

* The Fitter must fix the manual release
operation label close to the manual release
key.

* The enabling of the manual release could
cause an uncontrolled movement of
the gate due to mechanical damage or
mechanical unbalance conditions.

»  Before performing the manoeuvre, switch off
the electricity supply to the automation.

* To avoid breaking the key, do not apply
excessive force.

This command releases the gate leaf from
the operator mechanism and allows manual
movement of the door. It can be used in the
event of a blackout or system malfunction.

The release command can be enabled from
both inside and outside the gate.
The release can be enabled using a special key
that must be kept in a safe place.

435 PA3BBNIOKNPOBAHWE
PEOYKTOPHOIO MOTOPA

BHUMAHWVE:

« CneuvanucT no MOHTaxXy AOMXeH
NOCTOSHHO BbIBELIMBATb 00BbABMNEHME
OTHOCUTENBbHO MPOBOAUMBIX paboT u
pa3bIoKMPOBaHNSA BPYYHYIO C MOMOLLBIO
Kmova.

*  BbinonHeHue pa3bnokvpoBaHWs BpyUHYtO
MOXET MPUBECTU K HEKOHTPONMPyEMOMY
nepemelieHnio BOpoT BCneacTBue
MeXaHWYeCKNX MOBPEeXAEHURn unu
MexaHU4ecKon pasbanaHCMpoBKU.

» [lepen Hayanom onepaumn HeobxoaMmo
OTKIIOYUTb NMUTaHNE CeTU.

* He nosopauuBats Koy ¢ yeunmem, 4Tobbl
He crnomartb ero.

OTa KomaHda 0cBOGOXAAET CTBOPKY BOPOT
OT PbIYAXHOrO YNpaBneHWUsi peayKTopHOro
MoTOopa ¥ JaeT BO3MOXHOCTb NepemeLlaTtb
eé BpyuYHylo. MoxHO ucnonb3oBaTb Npu
OTKIIOYEHUM NUTAHUA UMK B Criyyae Apyrux
HapyLueHuit B paboTe.

KomaHga pasbnokupoBaHusi MOXeT GbiTb
BbIMONHEHA Kak CHapYXW, Tak U C BHyTPEHHEN
CTOPOHbI BOPOT.

Pa36nok1MpoBaHue akTUBMPYETCS C NOMOLLbI0
cneuunanbHoro kio4a, KOTOpbIi [OMKEH
XPaHWUTLCA B HAAEXHOM MecTe.



a)

b)

<)
d)

e)

Tirare leggermente e girare verso l'alto il
tappo di protezione del perno di sblocco
(fig. 13).

Infilare la chiave sul perno (fig. 14) e
ruotarla finché si arresta.

Tenendo la chiave ruotata aprire I'anta.
Una volta aperta I'anta, togliere la chiave
e rimettere il tappo.

I leverismi si ribloccheranno
automaticamente riportando I'anta in
posizione.

L’operazione di chiusura dello sblocco deve
essere eseguita manualmente dall’'utente
spostando dolcemente I'anta fino al ritorno
della camma di blocco in posizione.

Pull slightly and turn the release pin cap
upwards (fig. 13).

Position the key on the pin (fig. 14) and
rotate until it stops.

Hold the rotated key and open the leaf.
Once the leaf is open, remove the key
and replace the cap.

The mechanisms will block again
automatically and take the leaf back to
its position.

The release closure operation must be
performed manually by the User by gently
moving the wing until the block cam returns
to its position.

Jlerko NOTAHYTb U MNOBEPHYTb
KBEpXy 3alyuMTHYl0 3arnylky nansua
pasbnokupoBaHus (puc. 13).
BcraBuTb kntow B naney  (puc. 14) n
NOBEPHYTb ero ynopa.

[epxa knY NoBEepHYTbIM OTKPbITb
CTBOPKY.

Mocne oTkpbIBaHWS CTBOPKW, BbITaLWWTL
KIMIOY 1 MOCTaBWTb HA MECTO 3arsyLuKy.
[BuxeHne nopg BO3AENCTBUEM
pbivyara 6yayT cHoBa GnokMpoBaHbl
aBTOMaTU4eCckn, CTBOPKa BepHeTCs B
MOMNOXeHne.

3akpbiBaHne npu pa3brnokMpoBaHUM JOIMKHO
Npou3BOANTLCS MONb30BaTENEM BPYYHYIO,
casurasi 6es ycunms CTBOPKY A0 BO3paLLeHWs
3KCLEHTpYKa B paboyee nonoxeHue.

MAOOT6A
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5 ALLACCIAMENTI E 5  WIRING AND 5 TMNMOAOKIMKYEHNA WU
COLLEGAMENTI CONNECTIONS NOACOEANHEHNA

Prima di procedere agli allacciamenti e
ai collegamenti leggere attentamente
quanto riportato nel cap. PRESCRIZIONI
E AVVERTENZE DI SICUREZZA.

Il motoriduttore deve essere collegato
esclusivamente ad una centrale di
comando Genius prodotta da Life.

Tutte le operazioni d’allacciamento
e collegamento devono avvenire con
la centrale di comando scollegata
dall’'alimentazione elettrica; se il dispositivo
di disconnessione non €& a vista apporvi un
cartello: “ATTENZIONE MANUTENZIONE
IN CORSO”.

| cablaggi interni del motoriduttore
elettromeccanico sono stati effettuati
dall’'azienda e non vanno assolutamente
modificati.

Utilizzare esclusivamente i cavi precablati
forniti col motoriduttore ed effettuare i
collegamenti alla centrale di comando
Genius rispettando scrupolosamente
quanto riportato nel manuale di istruzioni
e avvertenze per l'installazione della
centrale.

Before commencing wiring and connection
work, read the SAFETY INDICATIONS
AND WARNINGS Chapter thoroughly.
The operator may be connected to a
Genius control unit manufactured by Life
only.

All wiring and connection operations
must be carried out with the control
unit disconnected from the electricity
supply; if the disconnection device
is not in view, display a sign reading
“ATTENTION: MAINTENANCE WORK IN
PROGRESS”.

The internal wiring of the electromechanical
operator is performed by the Manufacturer
and may not be altered.

Use the ready-wired cables provided
with the operator and make connections
to the Genius control unit observing
the indications given in the control unit
instruction manual.

Mepen Tem Kak HayaTb NOAKMIOYEHUS
M nopgcoefguHeHnsa Heobxopumo
BHMMATENbHO O3HAaKOMWUTLCH C FNaBon
TPEBOBAHUA U SAMEYAHUA MO
BE3OIMACHOCTW.

PenyKkTopHbBIN MOTOp AONXeEH ObiTh
NOAKMIYEH UCKMIOYUTENBHO K NYNbTy
ynpaeneHuns Genius, M3roToBneHHOMy
Life.

Bce genctBma no nogkniovYeHUto u
NOACOEANHEHNIO [OMKHBI NPON3BOANTLCSA
C OTKNWYEHHbBIM OT nynbTa
anekTponutaHvem. B Tom cnydae, ecnu
WUCTOYHWUK 3NEKTPOMUTaHUSA HaxoauTcs
BHE 30Hbl BUAMMOCTU OMnepaTopoB
Heo6XxoaVMOo NOBECUTL NpeaynpexaeHue:
«BHUMAHWE! BEOYTCA PABOTbI!»
3anpelweHo MeHATb BCE BHYTPEHHME
NOAKMIOYEHNA  3MeKTpoMexaHN4Yeckoro
PeAyKTOPHOro MOTOpa, BbIMOSIHEHHbIE Ha
3aBofe- npoussoauTene

Mcnonb3oBaTb TONbLKO MOArOTOBIIEHHBIN
kabenb, NOCTaBNSEMbI C peayKTOPHbIiA
MOTOPOM W BbINOSIHUTL MOAKIIOYEHNE K
nynbTy ynpasnexust Genius, TwartensHO
cobntofas Bce Te pekoMeHAaLun, KoTopble
npvBeaeHb! B UHCTPYKLIMM MO SKCryaTaLumm
1 TpeboBaHNAX MO MOHTaXY.




5.1 COLLEGAMENTI

ELETTRICI
MOTORIDUTTORE

Dal motoriduttore escono due cavi, uno per
I'alimentazione (1 fig. 15) con quattro fili
(230V) o duefili (24V), il secondo per il segnale
dell’encoder (2 fig. 15) con due fili.

Tab. 4:
descrizione cavi per motore 24 V d.c.
Modelli: MA24, MA24B

5.1 ELECTRIC OPERATOR

CONNECTIONS

Two cables lead from the operator, one for the
power supply (1 fig. 15) with either four (230V)
or two wires (24V), the second for the encoder
signal (2 fig. 15), with two wires.

Tab. 4:
description of wires for 24V d.c. motor

51 BHYTPEHHHAA

SNEKTPOMPOBOOKA
PEOYKTOPHOIO MOTOPA

M3 pepykTopHOro motopa BbIXOAAT ABa
kabens, ogunH - ansa nutadus (1 puc. 15) ns
yeTblpex npoBoaos (230V) unm Tpex NpoBoAoB
(24V), BTOpPOM - ANSi CUrHanNa cYUTbIBAIOLLErO
ycTpovicTtBa (kogepa) (2 puc. 15) us gByx
NpOBO/OB.

Tab 4: onucaHnue kabens ans motopa 24V d.c.

Models: MA24, MA24B

Mogenn: MA24, MA24B

Cavo alimentazione motore 24 V d.c. - tipo HO7RN-F 2x1,5 Colore Cavo segnale encoder - tipo HO7RN-F 2x1,5 Colore
24V d.c. motor supply cable - type HO7RN-F 2 x 1.5 Colour Encoder signal cable - type HO7RN-F 2 x 1.5 Colour
Kabenb nutaHus motopa 24V d.c. — tun HO7RN-F 2x1,5 Liset Kabenb curnana kogepa - Tun HO7RN-F 2x1,5 Liset
Entrata motore + Blu Uscita encoder + Marrone
1 + motor input Blue + encoder output Brown
Bxog moTopa + CuHuii Bbixoa cuuTbiBaloOLLEro yCTponcTea + KopuuHeBblii
Entrata motore - Marrone Uscita encoder - Blu
2 - motor input Brown - encoder input Blue
Bxon moTopa - KopunuHesebii | Bbixog cuuTbiBatoLLEro YCTPOMCTBA - CuHui

Tab. 5:
descrizione cavi per motore 230 V a.c.
Modelli: MA4, MA4L, MA4B

Tab. 5:

description of cables for 230V a.c. motor

Models: MA4, MA4L, MA4B

Tab. 5:

Mogpenu: MA4, MA4L, MA4B

onuncaHue kabens ans motopa 230V a.c.

Cavo alimentazione motore 230V a.c. - tipo HO7RN-F 4x1,5 Colore Cavo del segnale encoder tipo HO7RN-F 2x1,5 Colore
230V a.c. motor supply cable - type HO7RN-F 4 x 1.5 Colour Encoder signal cable - type HO7RN-F 2 X 1.5 Colour
Kabenb nutaHns motopa 230V a.c. Tun HO7RN-F 4x1,5 Liet Kabenb curnana kogepa - tun HO7RN-F 2x1,5 Liset
Comune Blu Uscita encoder + Marrone
1 Common Blue + encoder output Brown
O6wwun CuHwi BbIxoa cuuThiBaIOLLErO YCTPOMCTBA + KopunyH.
Entrata motore apre Nero Uscita encoder - Blu
2 Motor input open Black - encoder output Blue
Bxoa MoTopa OTKpbITh YepHbii | Bbixoa cunTbiBatOLWEro YCTPOMCTBA - CuHui
Entrata motore chiude Marrone
3 Motor input close Brown
Bxoa MmoTopa 3akpbiTh KopwnyH
Terra Giallo-verde
4 Earth Yellow-green
3emnsa Kento-3eneHbiit

Nota: la lunghezza di ciascun cavo € pari ad
2,5m.

Nei modelli MA4, MA4L, MA4B viene fornito
il condensatore, per il quale & previsto
I'alloggiamento nella centrale di comando. Il
condensatore va collegato in parallelo ai cavi
“motore apre” e “motore chiude”.

5.2 CENTRALE DI COMANDO
MOTORIDUTTORE

La centrale di comando elettronica da utilizzare
varia a seconda dei vari modelli ERGO e di
quanti attuatori installati, che dipendono dal
numero di ante motorizzate:

Tab. 6: centrali di comando

N.B.: each cable is 2.5m long

Inthe MA4, MA4L, MA4B models a capacitor is
supplied, which is supplied in the control unit.
The capacitor is connected in parallel to the
‘Motor Open’ and ‘Motor Close’ wires.

52 OPERATOR CONTROL
UNIT

The electronic control unit to be used varies
according to the various ERGO models and
how many actuators are installed, which
depends on the number of leaves motorised:

Tab. 6: control units

3ameyaHue: gnuHa kaxgoro kabens - 2,5 m.
B komnnekte mogenein MA4, MA4L, MA4B
nocTaBnsieTcs KOHAEeHcaTop, Ans KOTOporo
npegycMoTpeHa HuLwa B NynbTe ynpaBneHus.
KoHaeHcaTop napannenbHo noAknio4vaeTcs
K kabento mMoTopa «OTKPbITb» M MOTOpa

«3aKpbITb».

5.2 NyNbT YMNPABJITEHNA
PEOYKTOPHBIM
ABUIATEJTEM.

B 3aBucumoctn ot mogenn ERGO wu ot
TOrO, CKOJIbKO UCMOMHUTENbHbIX 6NMOKOB
yCTaHOBNEHO, a Takxe OT Konu4yecTBa
nepemMellaemMblXx CTBOPOK MUCMNONb3YyKOTCS
pas3nuyHble 3NEeKTPOHHble MNYynbThl
ynpasneHus.

Tab. 6: nynbT ynpaBneHusi

Operator models

Modelli motoriduttori

Mogenwv pedyKTOpHbIX MOTOPOB

Cancello ad 1 anta
1-leaf gate
Bopota ¢ ogHoii cTBOpKOW

Cancello a 2 ante
2-leaf gates
BopoTa ¢ AByMsi cTBOpKamm

MA4, MA4L, MA4B (230V a.c.)

GE1

GE2

MA24, MA24B (24V d.c.)

GE124

GE224

Per il cablaggio del motoriduttore alla centrale
di comando fare riferimento ai rispettivimanuali
di istruzioni della centrale.
Utilizzare esclusivamente centrali di comando
Genius prodotte da LIFE.
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For how to wire the operator to the control unit
refer to the respective instruction manuals of
the control unit.

Use the Genius control units manufactured
by Life only.

Ons nopknwoyYeHWs peAyKTOPHOTO
MOTOpa K MynbTy ynpaBleHus criefoBaTb
pekomMeHOaLuusaM COOTBETCTBYHLMNX
WNHCTPYKLMIA.

Mcnonb3oBaTtb Tonbko nynbT Genius,
npoussBeaeHHbI LIFE.



5.3 COLLEGAMENTO A TERRA

ATTENZIONE:

Tale operazione deve essere effettuata solo
con i motori a 230V a.c. modelli MA4, MA4L,
MA4B.

Ai fini della sicurezza € indispensabile effettuare
la messa a terra del motoriduttore collegando il
filo giallo-verde del cavo di alimentazione alla
linea di terra.

6 COLLAUDO E MESSA
IN SERVIZIO

* Il collaudo e la messa in servizio del
motoriduttore elettromeccanico deve
essere eseguito da una PERSONA
COMPETENTE diretta e controllata da
un INSTALLATORE PROFESSIONALE.
E’ a carico della persona che collauda
e mette in servizio 'automazione (della
quale il motoriduttore fa parte) stabilire le
prove previste in base ai rischi esistenti e
verificare la conformita alle leggi, norme e
regolamenti; in particolare alla norma EN
12445 che prevede i metodi di prova per
la verifica delle automazioni per cancelli
e la EN 12453 che specifica i requisiti
prestazionali relativi alla sicurezza d’uso.

* Le fasi di collaudo e messa in servizio
sono le fasi pit importanti dell'installazione
dell’'automazione per avere la garanzia della
massima sicurezza di funzionamento.

* Le verifiche e le procedure che si utilizzano
nel collaudo sono utilizzabili anche come
periodica verifica dell’automazione e dei
suoi dispositivi.

* L’automazione pud essere messa in
servizio soltanto se & stata impostata
una tolleranza di forza non pericolosa. La
tolleranza di forza deve essere regolata
ad un valore minimo tale da escludere il
pericolo di ferimento in fase di chiusura.

* Regolare le forze massime come previsto
dalla norma EN 12445.

» Non toccare mai il cancello e le sue parti
mobili quando si trova in movimento.

* Quandoil cancello &€ in movimento tenersi a
distanza di sicurezza: transitare attraverso
il passaggio solo quando il cancello &
completamente aperto e fermo.

5.3 EARTHING

ATTENTION:

This operation is only necessary for 230 Vac
motors models MA4, MA4L, MA4B.

For safety purposes, it is essential to earth the
operator by connecting the yellow-green wire of
the power supply cable to the earth line.

6 TESTING AND TRIAL
RUN

*  Thetesting and trial run of electromechanical
operators must be performed by a
COMPETENT PERSON supervised and
aided by a PROFESSIONAL FITTER. It
is the tester’s responsibility to perform
the checks required in accordance with
the risks existing and to check conformity
with the relevant legislation, in particular
with EN standard 12445, which governs
the methods for performing trials on gate
automations and EN standard 12453
that specifies the performance requisites
concerning safety of use.

* The testing and trial run are the most
essential phases of installation for
guaranteeing maximum operating safety.

* The checks and procedures for testing
may also be used for routine checks on
the automation and its devices.

* The automation may only be tested if a
non-hazardous force tolerance has been
set. Force tolerance must be adjusted to
a minimum value that excludes the danger
of injury when closing.

*  Adjust the maximum force in line with EN
standard 12445.

* Nevertouch the gate or moving parts when
they are in motion.

* Remain at a safe distance when the gate
is in motion: only pass when the gate is
completely open and immobile.

MAOO17A

53. NOAKMIOYEHUWNE K
3A3EMJTEHUIO

BHUMAHWE:

3Ta onepauusi MOXXeT OblITb BbIMNOSIHEHA TONbKO
ona motopos Ha 230V a.c mogeny MA4, MA4L,
MA4B.

M3 coobpaxxeHunin 6esonacHocT HeobxoamMmo
BbIMOMHUTL MOAKMYEHNE PeaYyKTOPHOro
MOTOpa K 3a3eMJIeHNI0, MOACOEANHUB XKENTO-
3eneHbli NPOBOA NUTAHUS K 3a3EMITEHMUIO.

6 [MNPMEM M BBOQO B
SKCIMNMYATALMIO

+ lMpuem u BBOA OoGOpynoBaHWs B
aKkcnnyataumioo AOMKHblI BbINOMHATLCSA
KBANMNONLUWMWPOBAHHDBIM
MEPCOHAITIOM noa pykoBOACTBOM
CNEUMNANNCTA MO MOHTAXY. B
006513aHHOCTI COTpYAHMKA, COALEro B
akcnnyatauyuio obopynosaHue, BXoauT
BbIGOpP UCMNbITAHWUIA, HA OCHOBaHUM
BO3MOXHbIX OMaCHbIX CUTyauuii
N PUCKOB, a Takke B COOTBETCTBUU C
OEeNCTBYOLWMMN 3aKOHaMK, HOpMamu 1
npasunamu, B 0CO6EHHOCTU MHCTPYKLME
EN 12445 o npoBeaeHun onpeaeneHHbIX
KOHTPOIbHbIX UCMbITaHWI 4nst 6e3onacHoro
MCNONb30BaHUSA aBTOMaTUYECKUX
BopoT u EN 12453- tpe6oBaHusiMm no
npou3BOAUTENBHOCTU OTHOCUTENbHO
6e3onacHoro Ncnonb3oBaHUs.

+ Otan BBOAa B 3KCniyaTtauyuio v nprvema
ABNSAIOTCH OYEHb BAXKHBIMU NPU YCTAHOBKE
06opynoBaHuMs, Tak Kak MpaBUNbHOE UX
NpoBeAeHNe rapaHTMpyeT 6e30nacHoOCTb
ncnonb3oBaHus obopypoBaHusa B
nanbHenwem.

*  KOHTporibHble UCNbITaHUSI, MPOBOAUMbIE B
nepvop BBOAA B 3KCMIyaTaLmio, MoryT ObITb
MCMonb30BaHbl B KA4ECTBE NEPUOANYECKON
nposepkn paboTbl 0bopyaoBaHUst U ero
KOMIMOHEHTOB.

+ O6opygoBaHMe MOXeT OblTb MPUHATO
B 9KCMnyaTauuio B TOM cryyae, ecnu
yCTaHOBIEHa HeonacHas AonycTymMasi cuna
yaapa. JonyctMmasi cuna gomkHa ObiTb
YCTaHOBMEHA HAa MUHMMAaTbHOM 3Ha4YeHUu,
4TOObl UCKMIOYNUTE PUCK NOBPEXAEHUS
nwogen B MOMEHT 3akpbiBaHUsA (CM.
m. NISBMEPEHUWE W PETYJIMPOBKA
CUnnbl).

+  OrTperynupoBaTb MaKCUMarnbHyl cuny B
COOTBETCTBUM C UHCTpYyKUmen EN 12445.

* He npukacatbcsi kK BopoTam vnu Apyrum
OBUXYLWUMCS OeTansMm, Korga OHMU
HaxoOsiTCsl B ABUKEHUU.

* Haxogutbcs Ha 6e30nMacHOM pacCTOSIHUN,
Koraa BOpOTa HaxoAAaTCs B OBVIKEHUM.
MpoxoanTb Yepes BOPOTa, KOrAa OHU Unu
NOJSTHOCTBIO OTKPbITbI, U UX OBWKEHNE
OCTaHOBIEHO.
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6.1

Interrompere immediatamente 'uso
dell’'automazione in caso di funzionamento
anomalo (rumorosita, movimento a scatti,
ecc.): la mancata osservanza di tale
avvertenza pud comportare gravi pericoli,
rischi di infortuni e/o gravi danni al cancello
e all'automazione.

Ricordarsi sempre che nel cancello in
movimento sono presenti i seguenti rischi
residui:

a) impatto e schiacciamento sul bordo
principale di chiusura (contro I'anta
singola o tra le due ante);

impatto e schiacciamento nell’area di
apertura;

schiacciamento tra le parti mobili e
fisse di guida e sostegno durante il
movimento;

rischi meccanici dovuti al movimento.

b)

c)

d)

COLLAUDO

Durante il collaudo assicurarsi che la misura
della forza di impatto del cancello sia stata
eseguita secondo quanto previsto dalle norme

EN

Per

12445 e EN 12453.

Controllare che quanto previsto nel
cap. PRESCRIZIONI E AVVERTENZE
DI SICUREZZA sia stato strettamente
osservato.

Controllare che I'automazione sia regolata
correttamente e che i sistemi di protezione
e lo sblocco funzionino correttamente
Con il selettore a chiave o il radiocomando,
eseguire prove di apertura e chiusura del
cancello e assicurarsi che ogni movimento
corrisponda a quanto impostato sulla
centrale di comando. Eseguire piu prove
fino ad essere certi della correttezza del
funzionamento.

Verificare il funzionamento dei led sulla
tastiera della centrale di comando (vedere
manuale specifico).

Per il controllo delle fotocellule, in particolare
verificare che non vi siano interferenze con
altri dispositivi, passare un tubo cilindrico
del diametro di 5 cm e della lunghezza di
30 cm attraverso I'asse ottico che collega
le due fotocellule. Eseguire la prova come
prima vicino al trasmettitore, poi vicino al
ricevitore e infine nella mezzeria tra le
due.

In tutti e tre i casi il dispositivo deve
intervenire passando dallo stato attivo a
quello di allarme e viceversa, provocando
I'azione prevista nella centrale: es. durante
la manovra di chiusura deve provocare
'inversione del movimento.

Eseguire per le fotocellule la prova
funzionale prescritta dalla EN 12445 p.
4.1.1.6. | risultati devono essere conformi
a quanto previsto dalla EN 12453 p.
5.1.1.6.

il collaudo del motoriduttore/i ERGO

seguire questa procedura:

a)
b)
c)
d)

e)

f)

chiudere il cancello;

togliere alimentazione alla centrale;
sbloccare il motoriduttore/i (vedere cap.
SBLOCCO MOTORIDUTTORE);

aprire manualmente le ante per tutta la
loro corsa;

verificare che ogni anta durante il moto
non abbia punti di maggiore attrito;
verificare che ogni anta, fermata in
qualsiasi punto e sbloccata, non accenni
a muoversi;

6.1

In the event of malfunctions (noisiness,
jerky movements, etc.) suspend the use
of the automation immediately: failure
to observe this rule may entail serious
hazards, risks of accidents and/or serious
damage to the gate and the automation.
Always remember that the following
residual risks exist when the gate is in
movement:

a) impact and crushing against the main
closure edge (against the single leaf
or between the two leaves);

impact and crushing in the opening
area;

shearing between the sliding leaf and
the fixed guides and support during
movement;
mechanical
movement

b)

c)

d) risks caused by

TESTING

During testing, ensure that the measurement
of the gate’s impact force has been performed

in a
124

ccordance with EN standards 12445 and
53.

Check that the indications given in
the SAFETY INSTRUCTIONS AND
WARNINGS chapter have been carefully
observed.

Ensure that the automation is correctly
adjusted and that the protection and
release systems are in good working
order.

Using the key selector or the radio control
perform opening and closure tests and
ensure that each movement of the gate
corresponds to the control unit settings.
Perform as many checks as necessary to
be certain of perfect operation.

Ensure that the leds on the control unit
functions properly (see specific manual).
In particular, for photocell checks, check that
there is no interference with other devices.
Pass a cylindrical tube with a diameter of
5cm and a length of approximately 30 cm
through the optic axis that connects the
two photocells. Perform this check firstly
close to the transmitter and then close to
the receiver and lastly halfway between the
two.

In all three cases, the device must
intervene by passing from the active state
to the alarm state and vice versa, thus
causing the action set on the control unit:
for example, during a closure manoeuvre
it must cause inversion of movement.
Perform the photocell operation test
required in compliance with EN standard
12445 p. 4.1.1.6. The results must satisfy
EN standard 12453 p. 5.1.1.6.

Follow the procedure described below to test
ERGO operators:

a)
b)

c)
d)

e)

close the gate;

switch off the power supply to the control
unit;

release the operator(s) (see OPERATOR
RELEASE chapter);

manually open the leafs for their entire
travel;

check that the leaves do not experience
points of greater friction during
movement;

check that it does not make even the
slightest movement when stopped at any
point and released;

Bce

6.1

Bo
Heo

yaa

HesameanurtenoHo npekpatutb paboty
obopypoBaHusa, Korga oTMevarTcs
aHomanuu B ero pabote (HEO6BbSACHUMBIN

WyM, OABUXEHWEe ckavykamu u T.4.).

HeBHuMaHWe Kk NoAo6HBIM BeLam MoXeT

NPUBECTU K TSHXKENbIM MOCneacTBUAM

kak aona obopypoBaHus, Tak M Ans

nepcoHana.

raa NMoMHUTb, YTO NPU OBWXEHUWN BOPOT

MOXeT BO3HWKHYTb OnocpeAoBaHHas

OMacHOCTb:

a) Ypap unu 3axaTtue no Kpato
ABWXYLLIMXCS MNOCKOCTEN (NP OAHOM
CTBOpKe co cTonbamu onopbl, nNpu
[ABYX CTBOPKaX - MeXay HUMW);

b) Yoap unu 3axaTtme B 30He
OTKPbIBaHUS;

c) PaspaBnenvne mexay ABMXKYLLUMUCS
M CTaLuMOHaPHbLIMU YacTsaAMHU
(HanpaBnswWMUMKN, onopamu) BO
BpeEMS ABWDKEHMS.

d) MexaHnyeckne pucku, cBs3aHHble C
ABVDKEHNEM.

NMPUEM

BpeMs NMpuemMKu B dKcnnyaTauuio
6xoaMMo ybeauTbes, YTO BENUYMHA CUMbI
pa BOpOT cooTBeTCcTByeT Hopmam EN

12445 v EN 12453.

[MpoBepuTb, YTO BCE NpegyCMOTpeHHoe
rnasoin TPEBOBAHUNA W BAMEYAHNATIO
BE3OIMNACHOCTW, nrn. TPEBOBAHUA U
SAMEYAHUA MO MOHTAXY TuwaTtensHo
cobntogeHo.

Y6epuTbcs, 4TO yCcTpoKcTBO paboTaeT
NpaBUbHO U CUCTEMbI 3alUTbl ©
pasbnokmpoBaHuss pabortatT 6e3
HapyLUEHWUNA.

Krtouom-nepekntovatenem unm c noMoLLbio
nynbTa paguoynpaBneHus BbINOMHUTb
npobHoe ucnbiTaHne OTKPbITUS, 3aKPbITUS
n y6eauTbCs, YTO KaXxaoe ABUXEHUE
COOTBETCTBYET BBEAEHHOW KOMaHAe Ha
nynbTe ynpasneHusi. [poBecTn HekoTopoe
KOJNMYECTBO KOHTPOIbHbIX UCMbITAHWIA Anst
TOro, 4To6bl y6eauTbcs, YTo YyCTPOMCTBO
paboTtaeT 6e3 HapyLUEHUIA.

MpoBepuTb paboTy nmamnoyek Ha
KNaBuWLLHOV MaHenu nynbTa ynpaeneHus
(cm. CoOTBETCTBYHOLLYIO UHCTPYKLIMIO)
Ona ocywecTBneHUss NpPoBeEPKMU
hOTO3NEMEHTA, HYXKHO TOYHO Y6eanTbCst
B OTCYTCTBUMN BIIMSIHWS OPYTUX SNIEMEHTOB,
npoBecT LUNUHApUYeckon Tpybow
anameTpom 5 cM mn gnuHon 30 cm yepes
ONTUYECKYID OCb, KOTOpas coeguHseT
ABa oToanemeHTa. lNpoBecTn nogobHoe
ucnbiTaHue psiAoOM C nepefaTyunkom,
NOTOM PSAOM C MPUEMHUKOM, U NMOTOM MO
cepeavHe Mexay HAMM.

Bo Bcex Tpex crnyvasx ycTpoicTBO AOMKHO
cpabaTbiBaTb, NEPEXOAs OT aKTUBHOIO
COCTOSIHUA K aBapunHON TpeBore, u
HaoBopOT, C 3TOT MOMEHT NynbT AOIKEH
OCYLWeCTBNATbL NPeayCMOTPEHHbIE
M3MEHEHUSI HanpaBleHUN OBUXEHUS,
Hanpumep, BO BpeMsa ABUXEHUSN
3aKpblBaHWS AOMKHO OblTb OTMEYEHO
M3MEHEHMWE HanpaBneHUst ABUXEHUS.
doTo3NEeMeHTb HeOBX0AUMO Takxe
ucnblTath Ha yHKUMOHAaNbHY Npoby,
npegycmoTpeHHyto EN 12445 nap 4.1.1.6.
Ee pesynbTtaTbl 4OMKHBI COOTBETCTBOBATH
MHCTpyKummn EN 12453 p. 5.1.1.6.

[ns npuema pepykTopHOro asurartens/nen
ERGO BbInonHuTL criegytoLlue npoueaypbl:

a)
b)
c)

d)

e)

f)

3akpbITb BOPOTa;

OTKNOYUTE NMUTaHKE OT MOTOPA;
PasbnokupoBaTtb peayKTOpHbIN MOTOP
/pbl (cm. PA3BBITOKMNPOBAHWE
PEOYKTOPHOIO OBUTATENA)
BpyuyHyl0 OTKpPbITb CTBOPKM Ha BeCb
NpOXof;

Y6eanTbcsi, YTO B npouecce ABWXKEHUSI
Kaxgas cTBOpka He MMeeT To4yek
CUNbHOTO TPEHWS;

Y6eoutbca, 4TO Kaxgas CTBOpKa,
ocTaHoBNleHHas B Nboi Touke ”
pa3bnokMpoBaHHasa, He NpUXoauT B

ABWXKEeHne;



g) verificare che i sistemi di sicurezza e gli
arresti meccanici siano in buono stato;

h)  verificare che i collegamenti a vite siano
ben stretti;

i) verificare che perni, bussole e bronzine
siano bene ingrassate;

j) verificare la pulizia delle fotocellule;

k) terminate le verifiche ribloccare il
motoriduttore/i e rialimentare la
centrale.

) ERGO é sprovvisto di dispositivi di
regolazione di coppia, pertanto tale
regolazione é affidata alla centrale di
comando.

ATTENZIONE: una volta collaudata
I’'automazione NON devono essere piu
modificati i parametri impostati. In caso di
eventuali variazioni delle regolazioni (es.
modifica del valore di tensione), devono essere
rieseguite tutte le verifiche previste nel collaudo
e dalla norma EN 12445.

6.2 MESSA IN SERVIZIO

La messa in servizio pud avvenire solo dopo che
tutte le verifiche previste al cap. COLLAUDO
siano state superate positivamente. Non ¢
ammessa la messa in servizio in condizioni
precarie o provvisorie.

a) Realizzare il fascicolo tecnico
dell’automazione che dovra comprendere
come minimo:

+ disegno complessivo meccanico e
elettrico,

+ analisi dei rischi e soluzioni adottate
per eliminarli o ridurli,

* manuali dei singoli componenti,

» lista dei componenti utilizzati,

» istruzioni d’'uso e avvertenze per
I'utilizzo da parte del proprietario,

* registro di manutenzione impianto,

+ dichiarazione CE di conformita
dell'impianto.

b)  Fissare al cancello una targa di marcatura
CE contenente almeno i seguenti dati:

* nome e indirizzo del responsabile
della messa in servizio,

» tipo di automazione,

* modello,

* numero di matricola,

* anno di installazione,

» marchio CE.

c) Compilare e consegnare al proprietario
dell’automazione la dichiarazione di
conformita.

d) Realizzare e consegnare al proprietario
dell’automazione la guida con le istruzioni
alluso (EN 12635 p. 5.3 e 5.4).

e) Realizzare e consegnare al proprietario
dell’automazione un registro per la
manutenzione e le migliorie (EN 12635
p. 5.3).

f) Realizzare e consegnare al proprietario
dell’automazione la guida con le istruzioni
per la manutenzione che raccoglie le
prescrizioni sulla manutenzione di tutti i
dispositivi dell'automazione (EN 12635
p.5.3e5.5).

g) Prima di mettere in servizio 'automatismo
€ obbligatorio informare esaustivamente
il proprietario sui pericoli e i rischi
residui.

g) check that the safety systems
and mechanical stops are in good
conditions;

h) check that screw connections are
tightened properly;

i) check that the pins, bushing and bearings
are well greased;

j) check that photocells are clean;

k)  once checks are complete, re-block the
operator (s) and switch the power supply
to the control unit back on.

1) ERGO does not have torque adjustment
devices, therefore the control unit
performs this type of adjustment.

ATTENTION: once the automation has been
tested, the parameters set must not be altered.
If further adjustments (e.g. alterations to
the voltage value) are made, all the checks
required for testing and compliance with EN
standard 12445 must be repeated.

6.2 FIRST USAGE

The automation may only be used for the
first time once all the checks described in
the TESTING chapter have been performed
successfully. The automation may not be used
in precarious or temporary conditions.

a) Compile atechnicalfile for the automation,
which must include at least:
* ageneral mechanical and electrical
diagram,
* risk analysis and solutions adopted
for eliminating or reducing risks,
* manuals of the individual
components,
» list of the components used,
* instructions for use and warnings
concerning use for the owner,
* system maintenance record
+ declaration of the system’s CE
conformity
b)  Fixa CE marking plate to the gate, bearing
at least the following information:
+ Name and address of the party
responsible for installation and

testing;
*  Type of automation;
*  Model;

* Registration number;
* Year of installation
+  CE mark

c) Fillin the declaration of conformity and
give it to the owner of the automation.

d) Compile the guide with the instruction
manual (EN 12635 p. 5.3 and 5.4) and
give it to the owner of the automation.

e) Compile the maintenance and
improvement log (EN 12635 p.5.3) and
give it to the owner of the automation.

f) Compile the guide containing the
instructions for maintenance that provides
instructions concerning the maintenance
of all automation devices (EN 12635 p.
5.3 and 5.5) and give it to the owner of
the automation.

g) Before the first use of the automation, the
owner must have been given adequate
information concerning hazards and
residual risks.

g) Ybeoutbcs, 4TO cucTeMbl 6e3onacHoOCTH
N MexaHU4ecku cTtonopa HaxoasaTcs B
XOpOLLUEM COCTOSIHUN.

h)  TpokoHTponupoBaTb BCe COeANHEHUS,
YTOObI BUHTbI ObINM XOPOLLO 3aTAHYTHI.

i) [MpokoHTpONMpoBaTtb, YTO BCE OCH,
BKnaAbllLun, 6POH30BbIE NOALNMHUKM
XOPOLUO CMa3aHsbl.

)] MpoBepnTb YNCTOTY POTOINIEMEHTOB.

k) 3akoHYUTb KOHTPONb, CHOBAa
3abnoknMpoBaTb peayKTOpHbIA MOTOpP/bl
1 CHOBa 3anuTaTtb MNynbT.

1) B ERGO umeeTcsa ycTpoWCTBO
perynmpoBku napbl, ata onepauus
BbIMOMHAETCS MyNbTOM yrpaBneHus.

BHUMAHWE! Mocne Toro, kak o6opynoBaHne

npuHaTOo B akcnnyatauyuw, HENb3A

N3MEHATb YCTaHOBMEHHbIE napameTpsl. pu

BO3HWKHOBEHMUN HEOBXOAMMOCTU U3MEHUTb

perynupoBky (Hanpumep, U3MeHUTb 3HaYeHne

HanpsXeHWa) Heob6xoaMMO nNpoBecTwU

BCE KOHTPOSbHblE WCMNbITAHUSA, KOTOpbIE

npeaycMoTpEeHO NMPOBOAUTL NpY NpUEMKE U B

cooTBeTCTBUM C HopMon EN 12445,

6.2 BBOOB
SKCIMINYATAUMNIO

BBoa B akcnnyaTaumio NpoMsBOAUTCSA TOMNbKO

riocrne Toro, Kak Bbinu ycneLHo NpoBeaeHs! BCe

KOHTPOSIbHbIE WCMbITaHWSA, NPeanMcaHHbie .

MPWEM. Henb3si akcninyaTtvposaTh 060pyaoBaHue

BPEMEHHO WUIN B HEMOCTOSHHOM MecCTe.

a) HeobxoauMmo noaroToBUTL TEXHUYECKYHO
nanky Ha obopyagoBaHue, B KOTOPYIO
AONXHO BXOAWTb, Kak MUHUMYM,
cnepyoliee:

*  OOWNIA MEXaHUYECKNA YyepTex u
aneKTpuyeckasi cxema,

* aHanu3 pUCKOB W BO3MOXHble
npeanoXeHnsa no X yCTpaHEHMUIo
UM YMEHbLLEHWIO;

*  VHCTPYKUMSA Ha OTAerNbHble y3nbl,

* CNWCOK WCMNOMb30BAHHOTO
obopynoBaHus;

*  MHCTPYKUWMWM NO akcnnyaTtauuu u
npeaynpexaeHus Ans enagensua
npv aKcnnyaTaumu;

*  KypHan TexHU4Yeckoro obcnyxuBaHms
obopypaoBaHuA, Aeknapauyus
cooTBeTcTBMA Hopmam EC Ha
AaHHoe obopyaoBaHue

b) Ha BopoTax Heobxoaumo yKpenuTb
Tabnuuky, copgepxalyyto cnegytouime
cBeAeHus:

*  Wwmsawnagpec nuua, OTBETCTBEHHOTO

3a BBOJ, B 9KCMyaTaumio,

Tun o6opyaoBaHus,

Mopenb,

3aBopckow Homep,

[op ycTaHoBKM,

Mapka EC

c) 3anonHuTb M nepegatb COGCTBEHHUKY
AeKnapaLmio CooTBETCTBUSA.

d) WmeTb B Hanuuuu un nepepartb
BnagenbLy ob6opyaoBaHUSt UHCTPYKLMIO
no akcnnyataummn (EN 12635 nyHkT 5.3
n5.4).

e) WwmeTb B Hannuum v nepegats BnagenbLly
o6opyAoBaHUs XXypHan TEXHUYECKOro
ob6cnyxuaHus n nusmerexuii (EN 12635
nyHKT 5.3).

f) MmMeTb B HanuMuuuM 1 nepepatb
Bnagenbly 060opyaoBaHUSt UHCTPYKLMIO
no TexHW4yeckomy obcnyxuBaHuio ANs
BCEX Y3MnoB W feTtanei obopynosaHus
(EN 12635 nyHkT. 5.3 n 5.5).

g) MNepepn nepepavein obopynoBaHus
B aKcnnyaTtauyuyn cooblmuTb 0 Bcex
BO3MOXHbIX pUCKax M ONacHOCTHAX
npu WCNONb30BaHWUW AAHHOTO
obopynoBaHus.
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Tab. 7: elenco parti di ricambio

PARTI DI RICAMBIO

7

SPARE PARTS

Tab. 7: list of spare parts

7

3ATMACHbIE HACTH

Tab 7: cnMCcok 3anacHbIX YacTen

CODICE
POS. CODE DESCRIZIONE DESCRIPTION OMNCAHVE
Mo3 Kop
1| 1AM0020001 |MAIOR MAC1 MAIOR MAC 1 MAIOR MACH1
2 | 1AM0180001 |MAIOR MAC2 MAIOR MAC2 MAIOR MAC2
COVER FOR U'GROUND FOUND. KPbILIKA KOHTEMHPA OCHOBAHUA OJ1A
3 | 3SF0040000 [COPERCHIO CASSA FOND.INT-NOX [z 3 "oy S o e o %AI_QJJ'I_ISI;BJ'IEHMH B IPYHT HEPXKABEIOLLASA
4 | 35F0820000 |[COPERCHIO CASSA FOND.INT- COVER FOR U'GROUND FOUND.  [KPbILIKA KOHTEAHEPA OCHOBAHMS
FERRO BOX - IRON ONs1 3ATTYBINEHWSA B TPYHT XENE3O
5 5RI0510000 RICAMBIO VITI FISSAGGIO SPARE CLAMPING SCREWS FOR 3AMACHbIE BUHTbI ANA KPEMNEXA
COPERCHIO FONDAZ FOUND. COVER KPbILWKA KOHTEWHEPA OCH.
BPOH30BbIV MOAWWTTHIK
6 | 3100240000 [BRONZINA FLANGIATA FLANGED BEARING 40x50x60x6x10 |[CKOMBXEHWS C GITAHLIAMM
40x50x60x6x10 40X50X60X6X10
7 | sro520000 |[RCAMBIO GRUPO LEVE- LEVA SPARE LEVER-RELEASE SUPPORT [3AMACHAS TPYTMA PbIYAT- PbIYAT-
SUPPORTO SBLOCCO LEVER BLOCK CYMMOPT PA3BMOKMPOBAHYS
s | 5RI0530000 [RICAMBIO BEELLA COLLEGAMENTO [SPARE CONNECTION ROD WITH  [3ATIACHOM COEAMHUTEbHBIN PbIUAT
CON GRANI DOWELS C YCTAHOBOYHbIMU BUHTAMM
o | sR0540000 [RICAMBIO LEVA MOTORE - SPINA - |SPARE MOTOR LEVER-PLUG-SNAP [3ATIACHOV PIYAT MOTOPA - WTbIPb-
SEEGER RING SMACTUYHOE KOMbLIO KPEMIEHUSA
RICAMBIO FERMO BATTUTA CON 3AMACHOW CTOMOP OTEOVMHUKA
10 | 5RI0550000 |3 <" SPARE BEAT RETAINER WITH NUT (XL 2~
11 | 5RI0570000 |RICAMBIO PARAOLIO GRANDE SPARE LARGE OIL SPLASH GUARD [3AMACHOW BOMbLLOWM CAINbHUK
12 | 4NO0220000 [CUSCINETTO VOLVENTE 6209-2RS |BALL BEARING 6209-2RS MOALMIMHUK TPEHUS KAYEHUS 6209-2RS
13 | sR0580000 [RICAMBIO COPERCHIO MOTORD.  |SPARE COVER FOR OPERATOR  [3ATTACHAS! KPbILIKA PEAYKTOPHOTO
MA24 MA24 MOTOPA MA24
14 | 5R0590000 [RICAMBIO COPERCHIO MOTORD.  |SPARE COVER FOR OPERATOR  [3ATACHAS KPbILLKA PEYKTOPHOIO
MA24B MA24B MOTOPA MA24B
15 | 5RI0600000 [RICAMBIO COPERCHIO MOTORID.  [SPARE COVER FOR OPERATOR  [3ATIACHASI KPbILIKA PEIYKTOPHOTO
MA4 MA4L MA4 MA4L MOTOPA MA4 MA4L
16 | sRI0610000 [RCAMBIO COPERCHIO MOTORID.  [SPARE COVER FOR OPERATOR  [3ATIACHASI KPbILIKA PEIYKTOPHOTO
MA4B MA4B MOTOPA MA4B
17 | 4SP1170000 |TAPPO 1/4 GAS TC2 PLUG 1/4 GAS TC2 SATTIYLLKA (MPOBKA) 1/4 GAS TC2
18 | sRI0620000 [RICAMBIO GUARNIZ MOTORE- SPARE MOTOR-BODY AND OIL 3AMACHAS MPOKMALKA MOTOP
CORPO E PARAOLIO SPLASH GUARD GASKET (TENO)- CAMbHUK
RICAMBIO ASSIEME ALBERO 3AMACHOW KOMIIEKT BAJTA MOTOPA —
19 | 5RI0630000 |5 Cr DN ONE SPARE MOTOR SHAFT-PINION SET [0, & e~ KONECO
20 | 5RI0640000 |[RCAMBIO CUSCINETTO GRANDE E [SPARE SMALL AND LARGE 3AMACHOW MOALWNMHUK
PICCOLO BEARING BOMbLUOW 1 MATbIV
21 | 5RI0650000 |RICAMBIO ASSIEME TRASMISSIONE |SPARE TRANSMISSION SET 3AMACHOW KOMMMEKT MEPEJAYM
22 | 3DE0070000 |PIGNONE Z42 M3 H25 PINION Z42 M3 H25 3YBYATOE KOMECO Z42 M3 H25
ASSIEME MOTORE 24V PER MA24 MOTOP B KOMMEKTE 24V
23 | 3CM0190000 [\ 5 o 24V MOTOR SET FOR MA24 MA24B |\ ho 'V iaoa
24 | 5RI0660000 |RCAMBIO MOTORE 230V PER MA4 |SPARE 230V MOTOR FOR MA4 AND [MOTOP B KOMIEKTE 230V
E MA4B MA4B 1A MA4 E MA4B
25 | 5RI0670000 [RICAMBIO MOTORE 230V PER MA4L [SPARE 230V MOTOR FOR MA4L )'\1"]?; ?AZELKOM””EKTE 230v
26 | 5RI0010000 |RICAMBIO ENCODER SPARE ENCODER SANACHOE CINTEIBAIOLIEE
27 | 3SC0040000 |BASE INTERRATO UNDERGROUND BASE 3AMMYBNSEMOE OCHOBAHVE
28 | 35C0230000 |COPERCHIO MOTORE INTERRATO  [UNDERGROUND MOTOR COVER  [KFEILIKA MOTOPA, SATTIVBITAEMAS
29 | sRI0680000 |[RCAMBIO VITI CHIUSURA MOTORE  (SPARE SCREWS FOR CLOSING 3AMACHBIE BUHTbI 3AKPbIBAHMS
E MOTORID MOTOR AND OPERATOR MOTOPA N PEQYKTOPA
30 | 4CL0200000 |CONDENSATORE CAPACITOR KOHOEHCATOP
31 | 1AM0010001 |[MAIOR AMA2 (SBLOCCO) MAIOR AMA2 (RELEASE) MAIOR AMA2 ( PASBIOKVPOBAHVE)
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8 DICHIARAZIONE CE
DI CONFORMITA DEL
FABBRICANTE

Dichiarazione di conformita

C¢

secondo Direttiva 98/37/CE, Allegato Il, parte B
(dichiarazione CE di conforrnita del fabbricante)

LIFE home integration
Via 1 Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) - ltalia

dichiara che il seguente prodotto:

Motoriduttore elettromeccanico interrato
per cancelli a battente ERGO

Risulta conforme ai requisiti essenziali
previsti dalle seguenti direttive:

* Macchine 98/37/CE (ex 89/392/CEE) e
successive modificazioni,

+ Bassa Tensione 73/23/CEE e successive
modificazioni,

+ Compatibilita Elettromagnetica 89/336/
CEE e successive modificazioni,

* Apparecchiature radio e di
telecomunicazione 1999/5/CE e successive
modificazioni.

Risulta conforme a quanto previsto dalle
seguenti norme:

+ EN 12445:2000 Porte e cancelli
industriali, commerciali e da autorimessa
Sicurezza in uso di porte motorizzate
Metodi di prova.

«  EN12453: Porte e cancelli industriali,
commerciali e da autorimessa Sicurezza
in uso di porte motorizzate Requisiti.

« EN60204-1:1997 Sicurezza del
macchinario Equipaggiamento elettrico
delle macchina Parte 1: regole generali.

+  EN 60950 Apparecchiature per la
tecnologia dell'informazione Sicurezza
- Parte 1: Requisiti generali

+ ETSIEN 301489-3:2001 Compatibilita
elettromagnetica per equipaggiamenti e
attrezzature radio.

+ EN 300220-3:2000 Apparecchi
radio e sistemi dispositivi a corto raggio
Caratteristiche tecniche e metodi di prova
per apparati radio con frequenza da 25 a
1000 MHz e con potenza fino a 500 mW.

Dichiara inoltre che non e consentita la messa
in servizio dei componenti sopraindicati finché
'impianto, in cui sono incorporati, non sia stato
dichiarato conforme alla direttiva 98/37/CE.

Fontanelle

Nominativo / Name / ®amunusa nognucasLuero:

Qualifica / Position / lomkHOCTb:

Firma / Signature / Moanuce:

8 MANUFACTURER’S
DECLARATION OF CE
CONFORMITY

Declaration of conformity

C€

In compliance with Directive 98/37/EC,
Appendix Il, part B
(Manufacturer’s declaration of EC conformity)

LIFE home integration
Via 1 Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) - ltalia

declares that the following product:
ERGO electromechanical operator

complies with the essential requisites set out
in the following directives:

*  Machinery Directive 98/37/EC (ex 89/392/
EEC) and subsequent amendments,

* Low voltage directive 73/23/EEC and
subsequent amendments,

» Electromagnetic compatibility
directive 89/336/EEC and subsequent
amendments,

+ Radio and telecommunications equipment
directive 1999/5/EC and subsequent
amendments.

and is conform to the following standards:

« EN 12445:2000 Industrial,
commercial and garage doors and gates
Safety in the usage of motorised doors
testing methods

* EN 12453: Industrial, commercial and
garage doors and gates Safety in the
usage of motorised doors - Requisites.

« EN 60204-1:1997 Machinery safety
Electric equipment of the machine Part 1:
general rules.

« EN 60950 Information technology
equipment - Safety - Part 1: General
requisites

« ETSI EN 301489-3:2001 Electromagnetic
compatibility for radio equipment and
appliances.

* EN 300220-3:2000 Radio equipment and
systems short band devices Technical
characteristics and testing methods for
radio apparatus with a frequency of 25 to
1000 MHz and powers of up to 500mW.

The Manufacturer also declares that it is not
permitted for the abovementioned components
to be used until such time as the system
in which they are incorporated is declared
conform to directive 98/37/EC.

30-09-2004
Faustino Lucchetta

Amministratore Delege
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CEPTUOUNKAT
COOTBETCTBUWA
NMPON3BOONTENA
HOPMAM EC

CepTudukaT cCooTBETCTBUS

C€

CornacHo Hopmatuse 98/37/CE, Mpunoxenue 11, yacte B
(CepTndmkat cooTseTCTBISA NpOn3BoAuTeNs Hopmam EC)

LIFE home integration
Via 1 Maggio, 37
31043 FONTANELLE (TV) - ltalia

3aABnseT, 4To HUXe yKazaHHOoe nsgenue:

OneKTpoMexaHN4eCckuii peayKTOPHbI MOTOp C
3arnybnexvem ans ctsopyatbix BopoT ERGO

CooTBETCTBYET BCEM HEOOXOAMMBIM TPEBOBAHMAM,

YKa3aHHbIM B CTe[yoLMX HopMaT1BaXx:
MawwnHbl 1 obopynosanue 98/37/CE
(ex 89/392/CEE) v nocnepywouwue
N3MEHEHUS;

Hunskoe HanpsxeHue 73/23/CEE un
nocneaymoLmne 3sMeHeHusl,
OnekTpomarHuTHoe cooTeeTcTBUE 89/336/
CEE v nocnepytoLine n3meHeHus
O6opyaooBaHue Ana paguo- u
TenekommyHukauun 1995/5/CE n
nocneayowmnm N3MeHeHUsIM.

CooTBeTCTBYEeT BCEM HEOOXOANMbIM

TpeGOBaHMﬂM, YKa3aHHbIX B criegyowmx

HopMaTuBax
EN 12445:2000 lMNpoMblWNEHHbIE
OBEpV M BOpOTa, TOProBble, rapaxHble.
BesonacHocTb B UCMONb30BaHWM BOPOT C
MOTOPOM - MeToAbl UCTIbITAHUS.

EN 12453: lMpomblwneHHble ABeEpKU
N BOpOTa, TOProBble, rapaxHble.
BesonacHocTb B UCMONb30BaHWM BOPOT C
MoTOpoM — TpeboBaHus

EN 60204-1:1997 besonacHOCTb
obopynoBaHua — OnekTpuyeckoe
obecneyveHne obopygoBaHua — Yactb1:
o6wme TpeboBaHus.

EN 60950 O6GopypoBaHue pans
MHMPOPMALMNOHHBIX TEXHOMNOTUWA
- BbesonacHocTb- YacTtb1:06wWwue
TpeboBaHusA

ET SI EN 301489-3:2001
OneKkTpoMarHuTHasi COBMEeCTUMOCTb AN
KOMMMEKTOB U paaMoyCTPOICTB

EN 300220-3:2000 PaguoycTpoicTea u
cucTembl- npucnocobneHus anst paguo
Ha KOpOTKOE pacctosiHue — TexHuveckne
XapakTePUCTUKM U METOAbI UCTbITaHWIA
[ONsi paanoyCTPOMCTB C YacToTom oT 25 oo
1000 MI'y n mowHocTbo o 500 mBarTT.

Kpome Toro, 3asiBnsieT, YTo HENb3s BBOAUTL
B 3KCnnyaTtauuio yactv obopyanoBaHusi, 40
Tex nop, noka obopyaoBaHne, B KOTOPOE OHU
BBE[EHbI, HE 3asIBNEHO KaK COOTBETCTBYHOLLEE
HopmaTuBam 98/37/CE.

/ Managing Director / VicnonHUTenbHbIN AMPEKTOP



ISTRUZIONI E
AVVERTENZE PER L'USO E
LA MANUTENZIONE

Congratulazioni per I'acquisto di un nuovo
prodotto LIFE home integration. Il motoriduttore
elettromeccanico ERGO ¢ il prodotto
dell’'avanzata tecnologia e della continua ricerca
e sperimentazione LIFE home integration; esso
rappresenta il livello piu avanzato quanto ad
affidabilita, sicurezza e prestazioni.

ATTENZIONE: importanti istruzioni di
sicurezza. E’ importante per la sicurezza delle
persone seguire queste istruzioni. Conservare
queste istruzioni.

PRESCRIZIONI E
AVVERTENZE DI
SICUREZZA

PRESCRIZIONI E AVVERTENZE
PER L'USO

L’installatore ha il dovere di fare un’analisi
dei rischi presenti nell’automazione e di
mettere al corrente I'utente/proprietario
della presenza di eventuali rischi residui. |
rischi residui rilevati devono essere riportati
per iscritto su questo manuale.

* Nel cancello in movimento sono
generalmente presenti i seguenti rischi
residui: impatto e schiacciamento sul bordo
principale di chiusura (dell’anta singola
o tra le ante); impatto e schiacciamento
nell'area di'pertura; schiacciamento tra
le parti mobili e le parti fisse di guida e
sostegno durante il movimento; rischi
meccanici dovuti al movimento.

* |l costruttore non risponde dei danni o
delle lesioni causati dall'inosservanza delle
informazioni sull’'uso riportate in questo
manuale, nonché dal mancato rispetto
delle prescrizioni di sicurezza di seguito
elencate.

* Il costruttore declina ogni responsabilita per
danni e guasti al funzionamento derivanti
dal mancato rispetto delle istruzioni
d’uso.

* Conservare questo manuale in un luogo
sicuro e prontamente reperibile, in modo
che possa essere rapidamente consultato
in caso di necessita.

* Quando viene azionato il cancello, bisogna
assicurarsi che le persone siano a debita
distanza.

* Non toccare mai il cancello e le sue parti
mobili quando si trova in movimento.

* Quando il cancello € in movimento tenersi a
distanza di sicurezza: transitare attraverso
il passaggio solo quando il cancello &
completamente aperto e fermo.

* Non permettere che i bambini giochino con
i comandi di controllo del cancello; non
lasciare radiocomandi o altri dispositivi di
comando alla portata dei bambini.

INSTRUCTIONS AND
INDICATIONS FOR USE AND
MAINTENANCE

Congratulations for having purchased a
new LIFE home integration product. The
ERGO electromechanical operator is the
product of Life home integration’s ongoing
research and experimentation; it represents
the highest possible level of reliability, safety
and performance.

ATTENTION: important safety instructions.
It is important to follow these instructions for
personal safety. Keep these instructions.

SAFETY INSTRUCTIONS
AND WARNINGS

INSTRUCTIONS AND WARNINGS
FOR USE

It is the fitter’'s duty to perform risk
analysis and inform the user/owner of any
existing residual risks. Any residual risk
detected must be recorded in writing in this
manual.

* The following residual risks are usually
present in moving gates: impact and
crushing against the main closure surface;
impact and crushing in the opening area;
shearing between sliding leaf and fixed part
of the track and support during movement;
mechanical risks caused by movement.

« The Manufacturer will not accept
responsibility for damage or injury caused
by the non-observance of the information
on use contained in this manual, and the
failure to observe the safety indications
given below.

* The Manufacturer declines responsibility
for damage and malfunctions caused by
non-compliance with the instructions for
use.

«  Keep this manual in a safe, easily accessible
place, so that it can be consulted rapidly
when necessary.

« Ensure that all persons are at a safe
distance when the gate is used.

* Never touch the gate or moving parts when
they are in motion.

* Remain at a safe distance when the gate
is in motion: only pass when the gate is
completely open and immobile.

* Do not allow children to play with gate
controls; do not leave radio controls or
other control devices within children’s
reach.

NHCTPYKLUINN A
PEKOMEHOALINW
MO SKCIIYATALINA
N TEXHNYECKOMY
OBCNY>XNBAHNIO

MosgpaBnsaem Bac ¢ npuobpeTteHue
HoBoro usgenusa LIFE home integration.
OnekTpomexaHuveckuin peayktop ERGO
ABNSAETCS TEXHONOrMYECKM HOBBIM U3AENUeM,
Bonnowatowumii ngeto LIFE home integration
0 Hay4YyHOM MOWCKEe WU IKCNEePUMEHTE; OH
XapakTepusyeTcs BbICOKMM YpPOBHEM
HaJEeXHOCTU N Ka4eCTBEHHOW JKCMnyaTaLmu.
BHUMAHWME! O4eHb BaxHo cobnwoaaTb
TpeboBaHusi 6esonacHoCcT. ITO HEOOXOAUMO
ANS COXpaHEHWs XXU3HN 1 300POBbSA MIOAEN.
CoxpaHuTe AaHHy MHCTPYKLMIO!

TPEBOBAHNA A
3AMEYAHUWA MO
BE3OMNACHOCTHU

TPEBEOBAHNA N PEKOMEHOALINA
I'IO SKCIITYATALUUN

CneunanncTt No MOHTaxXy [AOJIKeH
npoaHanusnpoBaTb BO3MOXHblE PUCKU B
obopyaoBaHMM 1 JOBECTU A0 CBeAeHus
nonb3oBatens v / unu Bnagensua
MHOPMALMUM O HaNNYMM OCTaTOYHbIX
pWCKOB. BbIsIBNEHHbIE OCTATOYHbIE PUCKM
[OIKHBI ObITb BNMUCAHbI B UHCTPYKLIMIO MO
BBOAY B 3KCMnyaTauuio.

* [pwu ABMXEHWM BOPOT OOBLIYHO MMeloT
MecCTO creaywoline onacHocTu: yaap
UNn 3axaTue Mo Kpaw ABUXYLLMXCA
nnockocTen (Npu oAHOW CTBOpPKE CO
cton6amu onopbl, Npu ABYX CTBOPKax
- Mexay HUMKU, yaap unu 3axatue B
30HE OTKPbIBaHWS; pasfaBrneHve mMexay
ABUXYWMUMUCSH U CTalMOHapHbIMU
YacTAMM (HanpaBnAOLWMUMK, ONopamm) BO
BpPEMS ABWKEHUS, MEXaHNYECKne pucku,
CBsI3aHHbIE C ABUXEHNEM.

+ [Npovi3BognTenb He HeCeT OTBETCTBEHHOCTM
B cnyyae yuwep6a unu nospexaeHuin,
BbI3BaHHbIX HecobtoaeHnem TpeboBaHuit
yKa3aHHbIX HUKe.

+ [lponsBogutenb cHumaeTt c cebs
OTBETCTBEHHOCTb B cryyae yuiepba vunu
NMonoMoK, BbI3BaHHbIX HecobnogeHnem
TpeboBaHuit UCNONb30BaHUS.

+ JlaHHYyl0 MHCTpyKuuio Heobxoanmo
XpaHWUTb B HAAEXHOM MecTe, AOCTYMHOM,
yTob6bl K HEel obpaTuTbcs B cryvyae
HeobxoauMoCTH.

+ [epen BknyeHnem moTop ybeanTbes,
4YTO nioAn HaxoasTcs Ha 6esonacHom
paccTosHWUK

*  Hukorga He TporaTb BOpOTa UNnu €ro 4acTu,
€CIN OHW HaxXOAATCS B ABWDKEHUN

+ Korpa BopoTa HaxogsTcs B ABMKEHWUW,
HeobxoauMo HaxoauTca Ha GesonacHom
paccTosiHUK, NPOXOAUTbL Yepe3 BopoTa
BO3MOXHO NGO NPU NOSTHOM WX OTKPBITUN,
nnbo npu ocTaHoBKe ABWXeHus. He
aonyckaTe Urp AeTel ¢ NynbToM
ynpaBneHus BopoTamMu, He OCTaBnATb
pagvoynpaBnsemMble YCTpoOWCTBa WUn
apyrue npucnocobneHus B 30He,
OOCTYNHOW Ans AeTen.

* He nossBonsATb geTam urpatb uMnu
HaxoAWTbca BGMM3W BOPOT MNMK
paguoynpaBnseMbiX YCTPOWCTB NynbTa
ynpasneHusi. 3To e kacaeTcs UHBanNVMaoB
WIN XXUBOTHBIX

2.9



* Impedire che bambini giochino o sostino
in prossimita del cancello o degli organi di
comando (radiocomandi) dello stesso. Tale
obbligo vale anche per disabili e animali.

* Interrompere immediatamente l'uso
dell’'automatismo in caso di funzionamento
anomalo (rumorosita, movimento a
scatti, ecc.): la mancata osservanza di
tale avvertenza pud comportare gravi
pericoli, rischi di infortuni e/o gravi danni
al cancello e all’automazione. Richiedere
quindi I'intervento di un INSTALLATORE
PROFESSIONALE; nel frattempo utilizzare
il cancello manualmente escludendo il
motoriduttore (vedere cap. SBLOCCO
MOTORIDUTTORE).

*  Permantenere in efficienza il motoriduttore,
far eseguire le operazioni previste nel cap.
MANUTENZIONE alle scadenza indicate da
un INSTALLATORE PROFESSIONALE.

» Esaminare frequentemente l'installazione
per verificare che non ci siano segni di
sbilanciamento meccanico, segni di usura
e segni di danneggiamento dei cavi e delle
parti montate: non utilizzare I'automazione
se non dopo avere eseguito la riparazione
o le regolazioni necessarie.

* Qualora dei liquidi siano penetrati
all’interno del motoriduttore, scollegare
immediatamente I'alimentazione elettrica
e rivolgersi al servizio assistenza del
costruttore; I'uso del motoriduttore in
tali condizioni pud causare situazioni di
pericolo.

» Se si verifica un problema non risolvibile
facendo uso delle informazioni riportate nel
presente manuale, interpellare il servizio
assistenza del costruttore.

UTILIZZO
DELL’AUTOMAZIONE

Per aprire il cancello, azionare il comando di
apertura con il radiocomando o il selettore
a chiave. L’apertura avverra in base alle
parametrizzazioni effettuate sulla centrale.

Le modalita di funzionamento possono essere

le seguenti:

a) A UOMO PRESENTE: tutti i comandi
devono essere mantenuti azionati fino
al termine del movimento richiesto; tale
modalita € usata normalmente solo in caso
di anomalie dell’automazione.

b) AUTOMATICA, che a sua volta ha 4
sottomodalita:

1. SEMIAUTOMATICA: non ¢ attivata la
chiusura automatica e tutti i comandi
devono essere dati dall’'utilizzatore
tramite radiocomando, selettori e
pulsantiere.

2. AUTOMATICO A 2 PASSI: ¢ attivata
la chiusura automatica; tutti i comandi
dati dall’'utente sono solo di movimento
e privi di arresto, cioé, se durante
la fase di apertura l'utente da un
comando, il cancello si ferma e riparte
per la chiusura.

»  Prevent children from playing or standing in
the vicinity of the gate or the control organs
(radio control), the same precautions
should be adopted for disabled persons
and animals.

* In the event of malfunctions (noisiness,
jerky movements, etc.) suspend the use
of the automation immediately: failure
to observe this rule may entail serious
hazards, risks of accidents and/or serious
damage to the gate and the automation.
Contact a PROFESSIONAL FITTER and
in the meantime use the gate manually
by disconnecting the operator (see the
OPERATOR RELEASE chapter).

* Inorderto maintain the operator in efficient
conditions, ensure that the operations
indicated in the MAINTENANCE chapter
are performed at the frequency indicated
by a PROFESSIONAL FITTER.

+ Examine the installation frequently in
order to check that there are no signs of
mechanical unbalance, wear and damage
to the wires and assembled parts: do not
use the operator until the necessary repairs
or adjustments have been made.

»  Should liquids penetrate inside the operator,
disconnect the power supply immediately
and contact the Manufacturer’s Assistance
Service; the use of the operator in such
conditions may cause hazard situations.

« If a problem arises that cannot be
resolved using the information contained
in this manual, contact the Manufacturer’s
assistance service.

USING THE AUTOMATION

In order to open the gate, activate the opening
command using the radio control or key
selector. Opening will occur in line with the
settings made on the control panel.

The operating modes available are as

follows:

a)—DEAD MAN MODE: all commands must be
kept enabled at the end of the movement
requested; this mode is usually used only
in the event of automation malfunctions.

b) AUTOMATIC, which has four sub-
modes:

1. SEMI-AUTOMATIC mode: automatic
closure is not enabled and all the
commands must be given by radio
control, selectors and button panel.

2. 2-STEP AUTOMATIC mode:
automatic closure is enabled; all the
commands given by the user are only
for movement and have no stop, that
is, if during the opening phase the user
gives a command, the gate stops and
starts again for closure.

* HesamepnutenbHo npepBaTb
mcnonb3oBaHuMe ycTpolcTBa npwu
BO3HUKHOBEHWUN @HOMAaslbHbIX COCTOSIHUIA
(HeoXUpaHHBIA WyM, ABUXeEHUE
ckavykamu, u TA). HeBHumaHue k
NoAoBHBIM CUTYaLMAM MOXET NPUBECTY K
TSXKENbIM MOCNEeACTBUAM, TaK Xe K PUCKY
noBpexaeHns BopoT u/unu npueoga. B
3TOM cny4ae Heobxogmmo obpartbes 3a
nomotybto kK MPOPECCUOHAITBHOMY
MOHTAXHWKY, ncnonb3ys BopoTta B
PYYHOM PEXVMeE, NCKIoYas 3NeKTPonprBog,
(cm. TTIABY «PA3BJITOKMPOBAHWE
PEAYKTPOHOIO MOTOPAY).

* [na HopmanbHoOW paboTbl MexaHu3ma
Heo6xoAMMO OCyWeCcTBMNATb BCE
obcnyxmnBaHume, onucaHHoe B N
TEXHNYECKOE OBCINY>XWBAHWE
B CPOKW, pPeKOMeHJOBaHHbIE
CMELUMATINCTOM MO MOHTAXY.

* T[loCcTOAAHHO cneauTb 3a COCTOSHUEM
obopypoBaHus u BOpPOT AnNS
He3amMeANNTEeNbHOro BbISBMNEHUSA
NPM3HaAaKOB MeXxaHW4YeCcKONn
pasbanaHCMpOBKKU, M3HOCA WUNKu
NOBPEXAEHNS NPOBOAOB N yCTaHOBMEHHbBIX
anemeHTOB. [1pn BbIABNEHUN TaKUx
npobnem ncnonb3oBatb 060pyAoBaHue
Henb3s A0 BbINOMIHEHWUS PEMOHTa Unn
COOTBETCTBYIOLLIEV PErynnpoBKy.

« Ecnu BHYTpb npuBoaa NMPOHUKHET
XXUAKOCTb, HeOOXOANMO HEe3ameanNUTENbHO
OTKMOYNTb €ro oT 3MeKTponuTaHus
n obpaTbCsA 3a MOMoLblo K pupme-
npoussoauTento. Vicnonb3oBaHune npmBoaa
B TaKMX YCNOBUAX MOXeT ObITb kpaiHe
onacHo.

* B cnyyae BO3HWKHOBEHMWS MOJIOMKM
unu HapyweHnui B pabote, KOTopbie He
MOryT ObITb yCTPaHeHbl Mpy NPOYTEHUM
AaHHOW WHCTpyKUuKn, Heobxoanmo
obpaTbCsi B CEPBUCHYIO Cnyx0y dupMbl-
nponssoanTens.

SKCIITYATAUMA
OBOPYNOBAHUA

Ons Toro, 4toGbl OTKPbLITH BOpOTAa,
HeobxoanMo ncnonb3oBaTb Paauo NynbT Unu
nepekntovarens ¢ krnovom. OTkpbiBaHue byneT
npoun3BeaeHo B COOTBETCTBUN C NapamMeTpamu,
yCTaHOBMEHHbLIMU B MynbTe.

Pexumbl yHKUMOHUPOBaAHUSA MOTYT ObITb

cnegyowmuMm:

a. B MPUCYTCTBUWN YEJITOBEKA: Bce
KOMaHgb! AOMKHbI ObITb NOATBEPXKAEHBI U
yAepXvBaeMbl O OKOHYaHUS BbIGpaHHOro
OBUXEHUSA, 3TOT pexXum o06blvyHO
1cnonb3yeTcs NPy BbISIBNEHNW HapYLLEHWIA
B paboTe mexaHu3ma.

b. ABTOMATUYECKWN, koTopeblii B CBO
ouyepenpb MMeeT 4 nogpexvma:

1) MONYABTOMATUYECKUW: He
aKTuBMpyeTCs aBToOMaTuyeckoe
3aKpblBaHWE U BCE KOMaHAbl AOMKHbI
nogaBaTbCA Nonb3oBaTenem
C nomouwbl paano nynbTa,
nepeknoyaTenen n KnaBuLWHON
naHenu.

2) ABTOMATUYECKUN B 2 LIATA:
aKTUBHO aBTOMaTU4YECKOE 3aKpbITUE;
BCE OCTarnbHble KOMaHAbl, NoAaBaeMble
nosb3oBaTenem, sBMsTCS KoMaHaaMm
HanpaBneHust 6e3 GNOKMPOBKKU, TO
eCTb ecnv BO BpeMmsi hasbl OTKPbITUSA
nonb3oBaTenb AaeT KomaHay, BopoTa
OCTaHaBMMBaKTCA U BO30OHOBMSAT
OBWXeHWe B (ha3e 3aKpbliBaHus.
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3. AUTOMATICO A 4 PASSI: é attivata
la chiusura automatica; tutti i comandi
dati dall’'utente sono passo/passo e
comprendono anche la funzione di
arresto, cioe, se durante la fase di
apertura l'utente da un comando, il
cancello si ferma e per farlo ripartire
deve dare un’ulteriore altro comando.

4. CONDOMINIALE: ¢é attivata la
chiusura automatica ed & possibile
dare solo il comando di apertura;
tutte le operazioni successive sono
completamente automatiche in base
ai parametri impostati. La chiusura
avviene automaticamente.

ATTENZIONE: é vietato modificare i parametri
impostati sulla centrale di comando. Questa
operazione deve essere eseguita da un
INSTALLATORE PROFESSIONALE.

FUNZIONI IMPOSTATE SUL
RADIOCOMANDO (fig. 17)

L’installatore deve compilare la seguente
tabella in base alla parametrizzazione effettuata
sulla centrale di comando:

Tasto Funzione
Tasto T1
Tasto T2
Tasto T3
Tasto T4

FUNZIONI IMPOSTATE SUL
SELETTORE A CHIAVE

L’installatore deve compilare la seguente
tabella in base alla parametrizzazione effettuata
sulla centrale di comando:

Azione Funzione
Ruotato a destra

Ruotato a sinistra

3. 4-STEP AUTOMATIC mode: automatic
closure is enabled; all the commands
given by the user are step by step
and also include the stop function, i.e.
if during the opening phase the user
gives a command, the gate stops and
another command must be given for it
to start again.

4. CONDOMINIUM OPERATING MODE:
automatic closure is enabled and it is
possible to give the opening command
only; all subsequent operations are
completely automatic and based
on the parameters set. Closure is
automatic.

ATTENTION: it is forbidden for users to
modify the parameters set on the control
unit. This operation must be performed by a
PROFESSIONAL FITTER.

FUNCTIONS SET ON THE RADIO
CONTROL (FIG. 17)

The fitter must fill in the following table
according to the settings performed on the
control unit::

Key Function
Key T1
Key T2
Key T3
KeyT4

FUNCTIONS SET ON THE KEY
SELECTOR

The installer must fill in the table below
according to the settings performed on the
control unit:

Action Function

Turn to right

Turn to left

SKO0O0TA

3) ABTOMATUYECKWUIA B 4 LUATA:
aKTUBHO aBTOMaTUYECKOE 3aKpbITUE;
BCe KOMaHAbl, nogaBaeMble
nonb3oBaTenemM, nowaroBbie U
umetoT 6rokuposky. Ecnu Bo Bpems
OTKpbIBaHWS nonb3oBaTenb nogaeT
KOMaHAgy, BOopoTa OCTaHaBMNMBalOTCA
W 0N NPUBEAEHUSI UX B ABUXEHUE
HY>XHO NoAaThb CrieayoLLyto KoMaHAay.

4) KOHOOMWHWMYM: akTuBHO
aBToMaTMyeckoe 3akpbiTue;
BO3MOXHa nojavya TONbKoO
KOMaHObl «OTKpbiBaHue». Bce
ocTanbHble AENCTBUSA SBMSAKTCA
NOMHOCTbIO aBTOMaTUYEeCKUMU B
COOTBETCTBUM C YCTAHOBMNEHHbIMMU
napameTpamu. 3akpbiTve NPONCXOANT
aBTOMaTUYECKM.

BHMMAHWE! Mocne Toro, kak o6opyaoBaHue
npuHATO B 3akcnnyaTtauuto, HEJTb3A
N3MEHSITb YCTaHOBIEHHbIE NapameTpbl. JTa
onepauus MoxeT ObITb Npon3BeaeHa TOMNbKO
CMEUMATIMCTOM NO MOHTAXY.

®YHKUWMN, BA0ABAEMbBIE HA
PAOVNO NYIBbTE (PUC. 17)

Mpy MOHTaxe cneumanucT AOMKEH 3anonHUTb
Tabnuuy, NPMBELEHHYIO HKE, OTPa3nB B HEN
napameTpbl, BBEEHHbIE B NysbT.

KHonka DyHKUMA

KHonka T1

KHonka T2

KHonka T3

KHonka T4

OYHKUNW, B3AO0ABAEMBIE
MEPEKIMOYATEJIEM C KJTHOYOM
Mpy MOHTaxe cneumanucT AOMKEH 3anoNHUTb

Tabnuuy, NpYBELAEHHYIO HIDKE, OTPa3nB B HEN
napameTpbl, BBEEHHbIE B NysbT.

Hencrene PyHKUMSA

Mpv noBopoTe BNpaso

Mpy noBopoTe BNeBo
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FUNZIONI DEL SEGNALATORE
LAMPEGGIANTE

Il segnalatore lampeggiante € un dispositivo di
sicurezza impiegato per segnalare a distanza
che il cancello & in movimento. | segnali
luminosi emessi dal lampeggiante non sono
sempre uguali ma dipendono dal movimento
(apertura o chiusura) che sta effettuando il
cancello.

Il segnalatore lampeggiante € inoltre utilizzato
dalla centrale di comando dell'automazione per
segnalare qualche anomalia di funzionamento.
In tal caso i segnali luminosi emessi dal
lampeggiante sono diversi di quelli emessi
durante il normale funzionamento.

Il lampeggiante € a tre modalita di

lampeggio:
lento per la fase di apertura del
cancello;

2. veloce (tempi di lampeggio dimezzati) per
la fase di chiusura;

3. lampeggio particolare caratterizzato da
tre lampeggi e una pausa per segnalare
uno stato di anomalia.

ANOMALIE DELL’AUTOMAZIONE

L’automazione segnala all’esterno la presenza
di eventuali anomalie di funzionamento
mediante il segnalatore lampeggiante (tre
lampeggi e una pausa); nel caso non si tratti
di un problema grave, 'utente puod provare a
risolverlo nel seguente modo:

a) tenere premuto il comando di movimento
(tasto del radiocomando o selettore);

b)  seil cancello si muove a velocita ridotta,
effettuare qualche corsa di apertura e
chiusura tenendo sempre premuto il tasto
di comando;

c) portare infine il cancello in chiusura,
togliere e ridare tensione.

ATTENZIONE: se il problema persiste o si
ripete frequentemente & necessario chiamare
I'assistenza.

In questo caso togliere I'alimentazione
elettrica all’automazione, non tentare alcuna
riparazione “fai da te” e far funzionare il
cancello come un’apertura manuale, dopo
aver sbloccato il motoriduttore (cap. SBLOCCO
MOTORIDUTTORE).

SBLOCCO MOTORIDUTTORE

ATTENZIONE:

* L’attivazione dello sblocco manuale
potrebbe causare un movimento non
controllato del cancello a causa di danni
meccanici o condizioni di sbilanciamento
meccanico.

* Prima di effettuare la manovra togliere
I'alimentazione elettrica al’automazione.

* Non far forza sulla chiave per evitare di
romperla.

Questo comando svincola I'anta del cancello
dai leverismi del motoriduttore e permette lo
spostamento a mano dell’'anta. Pud essere
utilizzato in caso di mancanza d’alimentazione
o di anomalia dell'impianto.

FLASHING LIGHT FUNCTIONS

The flashing light is a safety device used
to indicate at a distance that the gate is in
motion. The signals given by the flashing lamp
are not always the same and depend on the
movement (opening or closure) that the gate
is performing.

The flashing lightis also used by the automation’s
control unit to indicate malfunctions. In this
case the light signals emitted from the flashing
light are different from those that are emitted
normally.

The flashing light has three flashing modes:

1. slow for the gate opening phase;

2. fast (flashes twice as fast) for the closure
phase;

3. particular flashing characterised by three
flashes followed by a pause to indicate
a malfunction.

AUTOMATION MALFUNCTION

The automation indicates malfunctions

externally through the flashing light (three

flashes followed by a pause); the user may
attempt to resolve minor problems in the
following way:

a) pressing and holding the movement
command (key of the radio control or
selector);

b) if the gate moves at a reduced speed,
perform a number of opening and closing
cycles by pressing and holding the
command key;

c)close the gate and switch off and then on
again the power supply.

ATTENTION: if the problem persists or occurs
frequently, contact the assistance service.

In this case switch off the operator’s electricity
supply, do not attempt “amateur” repairs and
only use the gate in manual mode, having
released the operator (chap. OPERATOR
RELEASE).

OPERATOR RELEASE

ATTENTION:

* The enabling of the manual release could
cause an uncontrolled movement of
the gate due to mechanical damage or
mechanical unbalance conditions.

+ Before performing the manoeuvre,
switch off the electricity supply to the
automation.

* To avoid breaking the key, do not apply
excessive force

This command releases the gate leaf from
the operator mechanism and allows manual
movement of the door. It can be used in the
event of a blackout or system malfunction.

OYHKUMN CUTHATTBHOI O MAAYKA
CurHanbHbIi MasqoKk ABASETCH YCTPONCTBOM
6e30MacHOCTY, NPUMEHSEMBINA ANS ONOBELLIEHNS
0 ABWXKEHMN BOPOT Ha pacctosHun. CeeToBble
CUrHanbl, Ucrnyckaemble MasykoMm, He Bceraa
OAMHAaKOBbIE W 3aBUCAT OT HanpasleHUs
ABUXEHUA BOpPOT (OTKpbIBaAHWE uNU
3aKpblBaHKE).
Kpome Toro, curHanbHbIN MasiHoK UCMonb3yeTcs
nynbLTOM ynpasneHWs ANs OMOBeLeHns
0 HapyweHusax B pabote. B atom cnyyae
CBETOBbIE CUrHanbl OTAINYHbBI OT TEX, KOTOpble
noAarTCs Npyu HopmanesHon paboTe.
CBeTOBOW MasyoK pacnonaraeTt Tpems
pexunuMmamu PyHKLNOHMPOBaHWS:
1)  MeaneHHoe: Npu OTKPbITUW BOPOT;
2)  6bIcTpoe (BPeMst MUraHms COKpaLLeHo Ha
MONOBWHY): NPV 3aKpbIBaHWN.
3)  Tpu mwuraHus un naysa ans curHanusayum
HenpasunbHOW paboTbl.

HAPYLIEHWA B PABOTE
YCTPOWCTBA

Cnctema gaeT BHELWHWIA CUrHam O Hamuuum
BO3MOXHbIX HapyLLUEHWA B paboTe, Cnonb3ys
MUraroLWunii Masvok (TpM MUraHns u naysa);
npn BO3HWKHOBEHUW HECINOXHOW Mpobnemsbl
none3oBaTtenb MOXeT nonpobosaTtb pelwnTb
ee cneaywwmmM obpasom:

a) HaxaTtb n gepxaTb HaxaTon KOMaHay
OBUWXEHNSA (KHOMKa Ha nynbTe unu
nepekntoyarternb)

b)  Ecnu BopoTa nepemellatotca Ha manon
CKOpPOCTU, HEOBX0AMMO MPOBEPUTL
HEeCKONbKO pa3 3akpbiBaHue u
OTKpblBaHWE, MPUAEPXKUBaA HaxaToWn
KHOMKY KOMaHAbl.

c) [ocne 3akpbiTb BOpOTa, OTKMOUYUTL U
CHOBa NoAaTh HanpshxeHue.

BHUMAHWE: Ecnn Henonagkun coxpaHsioTcst
N NoBTOpATCHA, Heob6XxoaMMO BbI3BaTb
TEXHUYECKYI0 NOMOLLb.

B aTtom cnyyae oTknmiounTb anekTponutaHue,
He BbINONMHATbL HWKaKUX PEMOHTOB
CaMOCTOATENBLHO U NMepEBECTN BOPOTa B PEXUM
OTKpbIBaHWSA BPYYHYIO MOCne pa3brnokMpoBaHus
npusoga (cm. rn. PA3BJTOKMPOBAHUNE
PEOYKTOPHOI'O ABUTATESA).

PASBITOKUMUPOBAHWME
PEOYKTOPHOI'O ABUTIATENA

BHMMAHWE:

« PasbnokupoBaHue peayKTOPHOro
MOTOpa BPYYHYIO MOXET MPUBECTU K
HEKOHTPOSIMPYEMOMY ABUKEHMWIO BOPOT
BCNEACTBUNE MEXaHNYECK/X NOBPEXAEHN
unu obycnoBleHO MexaHW4yecKkomn
pa3banaHcupOBKOIA.

« Tepen Hayanom OTKMKOYUTL CUCTEMY OT
3NeKTPONUTaHus.

« [lloBopaumBaTb Kno4 6e3 ycunuii, 4tobsl
He criomartb ero.

OTa komaHaa BblcBOGOXAAET CTBOPKY W3-
nos BIUSIHUA pedyKTOPHOro MoTopa W aaet
BO3MOXHOCTb NMepemMellaTb ee BPYUHYIo,
OHa MOXeT OblTb MCnonb3oBaHa B clyvae
OTKIMIOYEHNA MUTAHUA UK HapyLIeHW’ B
paboTe.



Il comando di sblocco pud essere azionato sia
dal lato esterno che dall'interno del cancello.
Lo sblocco & attuato tramite una chiave
particolare che deve essere conservata in un
luogo sicuro.

a) Tirare leggermente e girare verso l'alto il
tappo di protezione del perno di sblocco
(fig. 18).

b) Infilare la chiave sul perno (fig. 19) e
ruotarla finché si arresta.

c) Tenendo la chiave ruotata aprire I'anta.

d) Unavolta apertaI'anta, togliere la chiave
e rimettere il tappo.

e) | leverismi si ribloccheranno
automaticamente riportando I'anta in
posizione.

L’operazione di chiusura dello sblocco deve

essere eseguita manualmente dall’'utente

spostando dolcemente I'anta fino al ritorno
della camma di blocco in posizione.

The release command can be enabled from

both the inside and outside of the gate.

The release can be enabled using a special

key that must be kept in a safe place.

a) Gently pull and turn the release pin
protection cap upwards (fig. 18).

b)  Place the key on the pin (fig. 19) and
rotate until it stops.

c) Hold the rotated key and open the leaf.

d)  Once the leaf is open, remove the key
and replace the cap.

e) The mechanisms will re-block
automatically and take the leaf back to
its position.

The release closure operation must be

performed manually by the user by moving

the leaf gently until the block cam returns to
its position.

PasbnokupoBaHue MoXeT bbITb MPOn3BEAeHO
KaK CHapyxu, Tak U C BHYTPEHHEN CTOPOHbI
BOPOT.

PasbnokmpoBaHue BbINOMHAETCA NPy MOMOLLIM

KnoYva, KOTOpbI AOMKEH XPaHUTbCH B

HaJeXHOM mecTe.

a) Jlerko NnOTAHYTb M MNOBEpPHYTH
KBEPXY 3alMTHYH 3arnylky nansua
pasbnokupoBaHus (puc. 18).

b) BcraButb kntod B naney (puc. 19) n
NoBeprHyTb ero Ao yrnopa

c) [epxa knoY NOBEpPHYTbIM OTKPbITb
CTBOPKY.

d) Tllocne oTKpbIBaHWSA CTBOPKM, BbITALLUTL
KoY 1 NOCTaBUTb Ha MECTO 3armyLuKy.

e) [OBuxeHune nog Bo3genNcTBUEM
pbiyara 6yayT cHoBa GnokvMpoBaHbl
aBTOMaTU4eCcKn, CTBOPKa BepHeTCs B
NosiIoXeHue.

3akpbiBaHve Npyu pa3bnokMpoBaHUN [OMKHO

Npou3BOANTLCS MONb30BaTENEM BPYYHYIO,

cagurasi 6e3 ycunusi CTBOpKY A0 BO3paLleHus

3KCLEeHTpVKa B paboyee NonoxeHue.

MAOOT6A

Fig. 18 MAOOTSA Fig. 19
MANUTENZIONE MAINTENANCE TEXHUYECKOE
OBCITY>XVIBAHVE
PRESCRIZIONI EAVVERTENZE = MAINTENANCE TPEEOBAHVS U
PER LA MANUTENZIONE INSTRUCTIONS AND PEKOMEHZALIN
Una volta collaudata I'automazione WARNlNGS MO TEXHNYECKOMY
NON devono essere pit modificati i Once the automation has been tested, OECJ'IY)KI/IBAHVII-O

parametri impostati. In caso di eventuali
variazioni delle regolazioni (es. modifica
del valore di tensione), DEVONO ESSERE
RIESEGUITE TUTTE LE VERIFICHE
PREVISTE NEL COLLAUDO E DALLE
NORME.

* |l costruttore non risponde dei danni o
delle lesioni causati dall'inosservanza delle
informazioni sulla manutenzione riportate
in questo manuale, nonché dal mancato
rispetto delle prescrizioni di sicurezza di
seguito elencate.

» Il costruttore declina ogni responsabilita per
danni e guasti al funzionamento derivanti
dal mancato rispetto delle istruzioni di
manutenzione.

* Per mantenere in efficienza e sicura
'automazione, eseguire la pulizia, i controlli
e la manutenzione periodica prevista in
questo manuale. Questo obbligo € a carico
del proprietario.

* Qualunque intervento di controllo,
manutenzione o riparazione deve
essere eseguito da un INSTALLATORE
PROFESSIONALE.

the parameters set must not be altered.
If further adjustments (e.g. alterations to
the voltage value) are made, ALL THE
CHECKS REQUIRED FOR TESTING AND
COMPLIANCE WITH STANDARDS MUST
BE REPEATED.

* The Manufacturer declines responsibility
for damage or injury caused by non-
compliance with the information provided
in this manual and the safety instructions
provided below.

*  The Manufacturer declines all responsibility
for damage and malfunctions deriving from
non-compliance with the maintenance
instructions.

* In order to keep the operator efficient
and safe, follow the cleaning, checking
and routine maintenance procedures
as described in this manual. This is the
owner’s duty.

*  Any checking, maintenance or repair work
must be conducted by a PROFESSIONAL
FITTER.

Mocne npuemku 1 BBoAA B 3KCNyaTauuio
SAMPELWEHO BHOCUTL M3MEHEHMUS
B napameTpbl ycTaHOBKku. [pwu
HeobXoAMMOCTU OCYLLEECTBUTbL PETYTIMPOBKY
o6opyaoBaHus (Hanpumep, HarnpsixeHue)
HEOBXOAMMO NMPON3BECTW BCE TE
XKE NCMbITAHNA, YTO NPOBOANITVCH
NP NMEPBOHAYAINNIbHOM MPUEME
OBOPYJOBAHWNA B COOTBECTBUU C
OENCTBYROLWMN HOPMAMW.

»  [powv3BoauTens He HECET OTBETCTBEHHOCTM
B cnyyae yuwepba nnu noBpexaeHuu,
BbI3BaHHbIX HECOGIIOAEHEM TpeGoBaHUI
Nno TEeXHUYECKOMYy OBCNyXMBaHUIK ©
6€30MacHOCTU, yKa3aHHbIX HUXeE.

*+ [lponsBogutenb cHMumaeTt c cebs
OTBETCTBEHHOCTb B crny4yae yuiepba nnu
NMoNoMOK, BbI3BaHHbIX HecobnogeHnem
TpeboBaHNN MO TEXHUYECKOMY
obcnyxuBaHuto.

+ [nsa nogpepxaHus 3 HEKTUBHON U
b6ecnepeboiHoi paboTbl 06opyaoBaHMSA
Heo6X0AUMO BbLIMOMHATH OYUCTKY,
KOHTPOMb 1 TEXHUYECKoe obCnyxuBaHue,
OMnuCaHHble B AaHHOW WHCTPYKUMU, STO
sABnseTcs 06s3aHHOCTLIO BnajenbLa.

+ [Jlo6oe BMeWwaTenbCTBO NO KOHTPOIIO,
TexHuyeckomy obcnyxumBaHuo unu
peMoHTYy oGopygoBaHUSA [ONXKHO
npoussoantbca CMELUMAITIMCTOM MO

MOHTAXY.




Interrompere sempre I'alimentazione
elettrica dell’automazione in caso di
anomalia, guasto e prima di qualsiasi
intervento sulla stessa per evitare che
qualcuno possa azionare il cancello.
Disconnettere sempre I'alimentazione
elettrica dell’automazione prima di
qualunque intervento di manutenzione e
pulizia.

Il proprietario NON & autorizzato a
rimuovere il coperchio, in quanto al suo
interno vi sono parti in tensione.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato,
esso deve essere sostituito dal costruttore
o dal suo servizio assistenza tecnica o
comunqgue da una persona con qualifica
similare, in modo da prevenire ogni
rischio.

Utilizzare esclusivamente componenti di
ricambio, accessori e materiale di fissaggio
originali.

Non eseguire modifiche tecniche o
di programmazione sul motoriduttore.
Operazioni di questo tipo possono solo
causare malfunzionamenti e/o rischi
d’incidenti. Il costruttore declina ogni
responsabilita per danni derivanti da
prodotti modificati.

Qualora si verifichino interventi di interruttori
automatici o di fusibili, prima di ripristinarli
e necessario individuare ed eliminare
il guasto. Richiedere I'intervento di un
INSTALLATORE PROFESSIONALE.

Se si verifica un’anomalia non risolvibile
facendo uso delle informazioni riportate nel
presente manuale, interpellare il servizio
assistenza del costruttore.

Ogni operazione di manutenzione,
riparazione o sostituzione di parti
deve essere riportata nel registro della
manutenzione, FORNITO E COMPILATO
INIZIALMENTE DALL’ INSTALLATORE.

PULIZIA DELL’AUTOMAZIONE
ATTENZIONE:
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Prima di procedere alla pulizia, interrompere
I'alimentazione elettrica all’automazione.
Non lavare mai il motoriduttore con getti
d’acqua o con un’idropulitrice.

Non utilizzare sostanze corrosive,

solventi, diluenti o alcool per la pulizia del

motoriduttore.

a) L’automazione é installata quasi
sempre all’aperto, ed & quindi
soggetta alle variazioni climatiche e
alle intemperie. Queste trasportano
detriti che possono essere causa di
problemi.

b) Tutta la zona in cui € installata
I'automazione deve essere tenuta
discretamente pulita per evitare
malfunzionamenti o guasti.

c) Tenere pulita la zona di funzionamento
del cancello e del motoriduttore
spazzando con una scopa sassi,
ghiaino, fango, foglie ecc. che vi si
depositino.

d) Tenere pulite le battute di finecorsa di
chiusura e d’apertura.

Always switch of the electricity supply in
the event of malfunctions, breakdowns
and before any other operations in order
to avoid the gate from being activated.
Always disconnect the electricity supply
to the operator before performing
maintenance and cleaning operations.
The owner is not authorised to remove the
operator lid as it contains live parts.

If the power cable is damaged, it must
be replaced by the Manufacturer or its
technical Assistance service orin any case
a person with a similar qualification in order
to avoid risks.

Use original pare parts, accessories and
clamping material only.

Do not perform technical or programming
modifications on the operator. Operations
of this type may cause malfunctions and/
or risk of accidents. The Manufacturer
declines responsibility for damage deriving
from modified products.

In the event of intervention of automatic
or fuse switches, before restoring function
conditions identify and eliminate the
fault. Request the intervention of a
PROFESSIONAL FITTER.

If a fault that cannot be solved following
the information contained in the present
manual, contact the manufacturer’s
assistance service.

All maintenance, repair or replacement of
parts must be recorded in the maintenance
log, which is SUPPLIED AND INITIALLY
FILLED IN BY THE FITTER.

CLEANING THE AUTOMATION
ATTENTION:

Before cleaning, disconnect the

automation’s electricity supply.

Never wash the operator using water

sprays or washing devices.

Do not use corrosive substances, solvents,

thinners or spirit to clean the operator.

a) Automations are almost always installed
outdoors and therefore they are subject
to climatic variations and exposed to
the elements, which transport debris
that may cause problems.

b) The entire area in which the automation
is installed must be kept clean to avoid
malfunctions and/or faults.

c) Keep the area around the gate and
the operator clean by sweeping any
stones, gravel, mud, leaves etc. away
with a broom.

d) Keep the opening and closure limit
switches clean.

*  Bcerga oTkmtoyaTb snexkTponnTaHve nepes
ybopkoi unu noboit MaHunynsiyuer no
TEXHWYECKOMY 06CIyXMBaHUIO.

+ Bnapeneu HE ynonHomoyeH oTKpbiBaThb
KpbIWKY, Tak Kak nog HeW HaxogaTcs
3MeMeHTbI NOA, HanpsXeHNEM.

+ B cnyvae noBpexAaeHus nuTatoLiero
kabens, oH JOMmKeH OblTb 3aMEHEH uUnu
crneyvanMcTom cnyxbbl TEXHUYECKOro
obcnyxnBaHnsa, unu cneynannucTom
CO CXOQHOW kBanudukaumwn, ons
WCKITIOYEHNS pr1cKa OMacHOCTU Ans NMiofew
1 obopynoBaHus.

* Heob6xoavmo uncnonb3oBaTb 3anacHble
yacTu, AONONHUTEeNbHbBIE AeTanu, a
TaKKe Kpenex, NponsseaeHHbIe hrpMon
— npousBoanuTENEM.

* He npou3BoAnTb TexHU4Yeckue wu
nporpamMmMHble U3MEHEHUS B NynbTe
ynpaBneHus. MNopgo6Horo popa
onepauum MOryT MoBfiedb TEXHUYECKME
noBpexaeHus unu puck nonomku. B
3TOM crnyyae npousBoauTenb CHUMaeT
c cebst OTBETCTBEHHOCTb 3a U3fenusi ¢
npoun3eeAeHHbIMU U3MEHEHNUSIMMU.

« B TOM cny4yae, ecnu nmeeT MecToO
BMellaTeNbCTBO B aBTOMaTuyeckme
nepeknyaTenn unu nNpegoxpaHuTenu,
nepen TeM KakK 3aMeEHATb UX,
HeobxoAMMOo onpeaenuTb U YCTpPaHUTb
nospexpaeHne. ObpaTuTbCs 3a NOMOLLbIO
k CIELUNATINCTY MO MOHTAXY.

* OrTkno4vyeHne N BO3MOXHasA 3amMeHa
OydepHbIx 6aTapeli (He BXOAAT B KOMMIEKT
o6opyaoBaHus) AomkHa NPou3BOAUTLCS
nckntountensHo CMNELMANTMCTOM MO
MOHTAXY.

« B cnyyae BO3HWKHOBEHWUS MOMOMKMU
Unu HapyweHuii B pabote, koTopble He
MOryT ObITb YyCTPaHEHbI NPy NPOYTEHUM
AaHHOW WHCTpyKUuKU, Heobxoanmo
obpaTbCsi B CEPBUCHYIO CNyx0y upmbl-
npov3BoanTEns.

+ Kaxpas onepauusi No TEXHUYECKOMY
obcnyxuBaHuio, peMOHTY, 3amMeHe
petanein Heobxogumo genatb 06 3TOM
OTMETKM B COOTBETCTBYIOLLEM XypHarne,
BefeHne kotoporo Hayato MNPV BBOOE
B SKCMIYATALNWN CMNELNATTNCTOM
MO MOHTAXY.

OYMCTKA OBOPYJOBAHUA

BHMMAHWE:

* Hukorga He MbITb PEdYKTOPHbIA MOTOP
CTpyeil BOAbl UMW TMAPAHTOM.

*  [1ns1 o4nNCTKM peayKTOPHOro MOTOpa Herb3s
MCMOJNb30BaTh BELLECTBA, Bbi3blBAKOLLME
KOppO3uio Unu cnupTocoaepxaliue,
pacTBopuTenu.

* [lepen Hayanom yGOpKWU, OTKMOYUTb
nuTaHne obopyaoBaHue.

a) O6opygoBaHue npakTUyecku Bcerga
yCTaHaB/IMBAETCHA Ha OTKPbITOM
BO3JyXe, NO3TOMY OHO NOABEPXKEHO
BMUSHWIO KNMMaTUYECKUX U3MEHEHWI
1 HeroroAbl. Bce 3To MOXeT npuBecTu
K 3arpsi3HeHU0 MENKUM MyCOpOM,
KOTOPbIA MOXEeT cTaTb MPUYUHON
HapyLleHuii B paboTe.

b) Becb y4vacTok, rge ycTaHOBIMEHO
obopynoBaHue, 4OMKEH coaepXaTbecs
B OTHOCUTEJNIbHOW 4YUCTOTE BO
nsbexaHne BO3HUKHOBEHWUS
HapyLleHuii B paboTe.

c) CopepxaTb B YMCTOTE 30HY BOPOT
1 pegykTopHOro motopa, ybupas
He3ameanuTenbHO METIION KaMeLLKK,
rpsi3b, TBEpAble YacTulbl, KOTOpble
MOryT Tam ocefaTb.

d) CopepxaTb B YMCTOTE OTOONHUKM
KOHLUEBUKOB OTKPbIBAHUS MU
3aKpbIBaHUS.



MANUTENZIONE PERIODICA

Ogni 6 mesi far eseguire le seguenti operazioni

ad un INSTALLATORE PROFESSIONALE.

* Una serie di prove d’apertura e chiusura
del cancello utilizzando radiocomandi
e selettori, facendo intervenire tutti i
dispositivi del’automazione (fotocellule,
segnalatore lampeggiante, ecc.). Verificare
che l'automazione esegua l'azione
voluta.

* Ingrassare perni, bussole e bronzine dei
leverismi e le cerniere del cancello.

* Ripetere la serie di prove prevista per
il collaudo dell’automazione (vedere
MANUALE INSTALLAZIONE - cap.
COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO).

DEMOLIZIONE E
SMALTIMENTO

Il motoriduttore ERGO € costruito con
vari materiali il che implica modalita di
smaltimento diverse. Fare riferimento
alle norme vigenti nel paese in cui &
installato.

* Fare eseguire lo smantellamento da
personale qualificato.

ATTENZIONE: lo scollegamento

dell’automazione dalle rete di alimentazione

elettrica deve essere eseguito da un elettricista

qualificato utilizzando strumenti idonei.

ELENCO EVENTUALI
RISCHI RESIDUI PRESENTI
NELL’AUTOMAZIONE

L’installatore deve provvedere ad informare
mediante segnaletica applicata sui punti
di rischio dell’automazione e/o mediante
indicazioni scritte da consegnare e spiegare
al proprietario del cancello, o a chi ne ha la
responsabilita, circa eventuali rischi esistenti e
I'uso improprio prevedibile dell’automazione.
Le indicazioni da riportare devono essere
ricavate dall’Analisi dei Rischi eseguita per il
Fascicolo Tecnico.

ROUTINE MAINTENANCE

Every six months contact a PROFESSIONAL

FITTER to perform the following operations.

* A series of opening and closing checks
using radio controls and selectors, using
all the system’s components (photocells,
flashing light, etc.). Ensure that the
operator performs the desired action.

* Grease the gate’s pins, bushings and
bearings.

* Repeat the series of tests envisaged for
operator testing (see INSTALLATION
MANUAL Testing and first run chapter).

DEMOLITION AND DISPOSAL
ERGO operators are manufactured
using a range of materials, which entails
different disposal methods. Refer to
current legislation in the country where the
operator is installed.

*  Contact qualified firms for disposal.

ATTENTION: Disconnection from the main

supply must always be performed by a qualified

electrician using suitable equipment.

LIST OF RESIDUAL
RISKS PRESENT IN THE
OPERATOR

The fitter must take the relevant action to point
out and notify by means of signs applied to
the points of potential risk on the automation
and/or written indications to be handed over
and explained to the owner of the gate,
or responsible party, concerning any risks
existing and foreseeable improper use of the
automation

The indications to be given must be obtained
from the Risk Analysis for the Technical File.

NMEPUOONYECKOE
TEXHWYECKOE
OBCITY>KMBAHUE

Kaxgple 6 mecsueB HeobxoaMMO MOBTOPSTb

Cepuo KOHTPOMbHbLIX MUCAbITaHuu. Ux

I'IpOVISBO,D,VIT CNEUMANUCT MO MOHTAXY.
Ceputo OTKpbIBaHWI M 3aKPbITUIA BOPOT
C ucnonb3oBaHueM paguo nynbTa u
nepeknovaTenen, ¢ NPUMEHEHNEM BCeX
YCTPOWCTB cUCTEMbI ((DOTOINEMEHTOB,
MUratoLLero Masiyka n np.) Yoeamrbcs, 4to
cvcTeMa BbINOSHAET 3a4aHHyl0 KoMaHay.

» CwmasbiBaTb KONECo 1 3yb4aTtylo periky.

+ [MoBTOpsATb Cepud KOHTPOMbHbIX
MCnbiTaHU, NpeayCMOTPEHHbIX Npwu
BBOZE B akcnnyaTauuio (cMm. VIHCTpyKumio
no MoHTtax - rn. NMPUEM 1 BBO[ B
OKCMNYATALMIO)

,EI,EMOHTA)K N YTUNMN3ALUNA

PeoykTopHbl MOTOp IEl'RGO
CKOHCTPYMpPOBaH C MCNOMb30BaHUEM
pasnuyHbIX MaTepuanoB, KOTOPbIE UMEIOT
pasHble cnocobbl yTunuaauumu. Mo atomy
BONpocy HeobxoaumMo gencrteoBaTb B
COOTBETCTBMM C MPUHATLIMU B CTpaHe
HOpMamu.

*  YTunusauyus OofmkHa Npou3BOaUTbLCS
KBanMULMpoOBaHHLIM NEPCOHANIOM.
BHUMAHWE! OTtknioueHne obopynoBaHuns
OT 3NEKTPONUTAHUSI AOMMKHO NPOU3BOAUTLCS
KBannpuUuUMpoBaHHLIM NEPCOHaNoM 1 C
NMOMOLLbI0 COOTBETCTBYHOLLNX UHCTPYMEHTOB.

8 NCOK BOI3IMOXXHbIX
[TACHBIX CUTYALLW 1P
PABOTE OBOPYOBAHVA

Cneunmanunct No MOHTaxXy [AONXEH
npeaycMOTpeTb M 03HAKOMUTb NOMNb30BaTENSst
WU OTBETCTBEHHOrO 3a 3KcnnyaTtauuio
060opyAoBaHUSA C MNOMOLLbIO MOHATHON emy
OLLEHOYHOW LUKarnbl KpUTEPUEB UM UCMOMb3YS
HaAMMCKM WY HanucaHHble pekoMeHZauuu,
OTHOCUTENbHO WMEKLWNXCA PUCKOB,
BO3MOXHbIX MPX MCMNONb30BaHUWU MK Npu
HenpaBUIbHOM UCMOMb30BaHNW CUCTEMbI.
Bce pekomeHgauum OomkHbl OblTb BHECEHbI
B pasgen «AHanua puckoB», HAXOAALWMNCS B
Manke TexHUYeCcKoro obCnyxmBaHNsi AaHHOTroO
MexaHuama.

Tipologia dei rischi
Type of risk
Twnonorus pucka

Posizione sullautomazione
Position on operator
PacnonoxeHune Ha o6opyaoBaHum

Eventuali accorgimenti per ridurre i rischi
residui
Measures to be adopted for reducing
residual risks
Bo3aMoxHble 3amevaHns Ans CHDKEHNS
BEPOATHOCTU UX BO3HVKHOBEHMSI.

Firma Installatore - Fitter’s signature - Noanuce cneynanucta No MOHTaxXy

Firma Proprietario/utente - Owner/user’s signature - Mognuce Bnagensua nnn OTBETCTBEHHOrO nuua
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